H ST 01.05
ROBOTY CZERPALNE

KOD CPV: 45241500-3 - Roboty budowlane w zakresie nabrzezy
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1.0.
1.1.

1.2.

1.3.

WSTEP

Przedmiot Szczegbétowych Specyfikacji Technicznych

Szczegodtowe Specyfikacje Techniczne H ST 01 obejmujg roboty hydrotechniczne
zwigzane z inwestycjg: Modernizacja obiektow Bazy Oznakowania Nawigacyjnego
Urzedu Morskiego w Szczecinie.

Szczegdtowa  specyfikacja  techniczna  jest dokumentem  przetargowym
i kontraktowym, przy zlecaniu i realizacji Robdt, nalezy jg rozpatrywac¢ tgcznie
z 0goIng specyfikacjg ST 00.01 ,, Wymagania ogolne”.

Uktad Specyfikacji Technicznych dla robét hydrotechnicznych

Warunki wykonania, kontroli i odbioru dla poszczegdlnych asortymentéw robot
hydrotechnicznych zostaty podane w nastepujgcym uktadzie:

Warunki wykonania, kontroli i odbioru dla poszczegdélnych asortymentéw robét
hydrotechnicznych zostaty podane w nastepujgcym ukfadzie:

Branza hydrotechniczna:

HSTO01.01 - Roboty rozbiorkowe i ziemne
HSTO01.02 - Roboty kafarowe i zakotwienia
HST01.03 - Roboty betonowe i zelbetowe
HSTO01.04 - Wyposazenie hydrotechniczne
HST01.05 - Roboty czerpalne

Okreslenia podstawowe

Wszystkie sformutowania i postanowienia w/w Specyfikacji Szczegdtowych sg
obowigzujgce na rowni z wymaganiami Specyfikacji ST 00.01 — ,Wymagania ogdlne”
oraz normami.

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji H ST 01.05. sg zgodne z nomenklaturg,
stosowang w przywotanych normach, przepisach oraz w Ogodlnej Specyfikacji ST
00.01.

Gtebokos¢ akwenu — jest to pionowa odlegtos¢, mierzona pomiedzy
charakterystycznym poziomem zwierciadta wody, a dnem akwenu

Dno akwenu - konfiguracja powierzchni dna, danego akwenu okre$lona na
podstawie planéw sondazowych

Tolerancja bagrownicza — dopuszczalne przegtebienie dna w czasie robét
czerpalnych, oznaczane jako t,=0,25m, dla gruntéw zréznicowanych, wewnatrz
portéw morskich

Sondaz — pomiar gtebokosci akwenu, przy pomocy sondy recznej lub echosondy

Glebokos¢ techniczna H; jest to suma najwiekszego zanurzenia kadtuba statku oraz
wymaganego zapasu wody pod stopkg statku (H=T.+R;). Dla akwenu objetego
zakresem Robot gtebokos¢ techniczng okreslono na Hi=3,50 m.

Glebokos¢ dopuszczalna Hy,, — stanowi sume gtebokosci technicznej (H:;) oraz
rezerwy (Rp,) na dopuszczalne przegtebienia dna, w trakcie catego okresu
uzytkowania konstrukcji. Dla akwenu objetego zakresem Robét Hy = 4,50 m.

Poziom morza - Sredni, wieloletni poziom Morza Battyckiego okresla sie w
poréwnaniu z ,zerem amsterdamskim” lub ,zerem kronsztadzkim” przy czym ,0%; =
,0"a1+0,08 m. W Dokumentacji Projektowej dotyczgcej robdt czerpalnych i umocnienia
dna, zastosowano poziom odniesienia Amsterdam.
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1.4.

1.5.

2.0.
2.1.

2.2

3.0.
3.1.

3.2.

Zakres robét objetych niniejszg specyfikacjq
Specyfikacja H ST 01.05 obejmuje warunki realizacji robét czerpalnych zwigzanych
bezposrednio z inwestycja.

Podstawg techniczng do prowadzenia w/w robét stanowi Dokumentacja Projektowa,
zalecenia Specyfikacji Technicznych, PZJ, uzgodnienia z Inwestorem oraz
przywotane normy (PN) i przepisy.

Zakres robot pokazano w Dokumentacji Projektowe;.

W/iw elementy muszg by¢ wykonane zgodnie z rozwigzaniami Dokumentacji
Projektowej, Specyfikacjami, PZJ, przywotanymi normami oraz poleceniami Inzyniera.

Doktadne ilosci poszczegodlnych asortymentéw robot wynikaja z Dokumentacii
Projektowej oraz z Przedmiarow Robét, podanych w dokumentach kontraktowych.

Ogdblne wymagania wobec Wykonawcy
Wymagania wobec Wykonawcy robét, zostaty sprecyzowane w Ogélnej Specyfikacji
Technicznej ST 00.01.

Wykonawca jest odpowiedzialny, za jako$¢ wykonania Roboét, objetych Kontraktem.
Odpowiada tez za terminowos¢ oraz zgodnos¢ tych Robdét z Dokumentacjg
Projektowa, Specyfikacjami Technicznymi, PZJ, normami polskimi (PN) i poleceniami
Inzyniera.

MATERIALY

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw
Ogolne wymagania dotyczgce materiatéw i ich rodzaju podano w Ogodlnej Specyfikacji
Technicznej.

Wszystkie materiaty i wyroby stosowane do budowy muszg posiada¢ odpowiednie
atesty, certyfikaty i $wiadectwa, jakosci oraz dopuszczenia do stosowania
w budownictwie.

Materiaty nieodpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione
z terenu budowy, badz ztozone w innym miejscu.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujg sie niezbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczac sie z jego nie przyjeciem
i niezaptaceniem.

Materiaty stosowane przy robotach czerpalnych

Przy wykonywaniu Robot czerpalnych materiaty nie wystepuja.

SPRZET
Wymagania ogdlne

Ogolne wymagania dotyczgce stosowania sprzetu podano w ST 00.01 ,Wymagania
ogoine”.

Sprzet do roboét czerpalnych

Do wykonania robot czerpalnych powinien by¢ zastosowany nastepujacy, sprawny
technicznie i zaakceptowany przez Inzyniera sprzet specjalistyczny:
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4.0.
4.1.

4.2.

e pogtebiarka chwytakowa

e Dbaza nurkowa

e szalandy denno-klapowe

e pontony

e koparka na pontonie

e holownik

o sprzet ptywajacy do sondazu akwenu

¢ plawy oznakowania nawigacyjnego rejonu robot

Sprzet budowlany zwigzany z robotami czerpalnymi powinien odpowiada¢ pod
wzgledem typdw oraz ilosci, wymaganiom zawartym w opisie organizacji i metod
robét wykonanym przez Wykonawce, a zaakceptowanym przez Inzyniera.

Sprzet powinien mie¢ aktualne uprawnienia i certyfikaty oraz musi by¢
zaakceptowany przez Inzyniera Budowy.

llosci oraz rodzaj usprzetowienia placu budowy musi wynika¢ z ilosci oraz
intensywnosci robot przewidywanych do realizacji.

Sprzet zainstalowany na jednostce ptywajgcej musi by¢ zamontowany w sposob
gwarantujgcy bezpieczenstwo zatogi, a elementy wysiegnikowe w czasie transportu
opuszczone i zamocowane do podwozia.

Sprzet ptywajgcy powinien byé codziennie po zakonczeniu pracy, odholowany na
uzgodnione miejsce swego postoju, do bazy sprzetu ptywajgcego.

TRANSPORT
Wymagania ogdlne
Ogodlne wymagania dotyczace stosowanych na budowie srodkéw transportu podano

w Specyfikacji ST 00.01 ,Wymagania ogdine”.

Kazdy asortyment robét ujety oddzielng Specyfikacjg Techniczng wymaga uzycia
specjalistycznego sprzetu i dodatkowo specjalistycznych Srodkéw transportu,
charakterystycznego dla specyfiki omawianych robaét.

llo§¢ poszczegolnych rodzajéw Srodkéw transportu musi odpowiadaé potrzebom
Wykonawcy, w zaleznosSci od intensywnosci Robo6t, w danym okresie i by¢
zaakceptowana przez Inzyniera.

Roboty czerpalne

Do wykonania robét pogtebiarskich, zgodnie z technologig zatozong w Dokumentacji
Projektowej, przewiduje sie zastosowanie nastepujgcego, sprawnego technicznie
i zaakceptowanego przez Inzyniera, srodka transportu:

e szaland klapowo-dennych, samobieznych
e holownikow

e pontonow

o refuler

Wykonawca powinien zapewni¢ odpowiednig iloS¢ sprzetu, przeznaczonego do
transportu urobku z robét pogtebiarskich oraz sprzetu pogtebiarskiego.

W/w s$rodki transportu musza spetnia¢ wymagania techniczne i formalne, wynikajgce
z przepiséw o komunikacji na wodach portowych.
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5.0.
5.1.

5.2.

5.21.

5.2.2.

5.2.3.

WYKONANIE ROBOT

Wymagania ogolne

Ogodlne warunki wykonania robo6t podano w Specyfikacji ,ST 00.01” ,Warunki ogolne”
Wykonawca jest zobowigzany do prowadzenia robot zgodnie z rozwigzaniami
podanymi w Dokumentacji Projektowej oraz zgodnie z wymaganiami okreslonymi w
Specyfikacjach Technicznych, PZJ, normach (PN) i poleceniach Inzyniera.

Roboty czerpalne

Roboty przygotowawcze

Wykonawca powinien zbada¢, czy pod dnem akwenu nie wystepujg przeszkody
stanowigce przeszkode w wykonywaniu robét czerpalnych. W przypadku
stwierdzenia przeszkdd nalezy dno oczysci¢ przed rozpoczeciem prac.

Ponadto:

e wszystkie rzedne dotyczgce dna, nalezy rozpatrywaC¢ w uktadzie Amsterdam
(500)

e oznakowanie nawigacyjne obszaru robot pogtebiarskich, jesli okaze sie
konieczne nalezy uzgodni¢ z Urzedem Morskim w Szczecinie (oznakowanie
wraz z projektem lezy po stronie Wykonawcy)

Zakres i tolerancje robot

Zakres robot czerpalnych okreslony jest w Dokumentacji Projektowe;.

W basenie gospodarczym Bazy Oznakowania Nawigacyjnego projektuje sie
wykonanie robét czerpalnych umozliwiajgcych uzyskanie wymaganej gtebokosci
technicznej przy nabrzezach

Parametry robot czerpalnych:

e powierzchnia robot czerpalnych: ok. 1624 m2,
e kubatura robét czerpalnych: ok. 3971 m3,
o gtebokos¢ techniczna akwenu basenu: -3,5 mA,

e warunki wykonania prac czerpalnych: roboty czerpalne muszg zostaé
poprzedzone wydobyciem odpadéw zalegajgcych na dnie (m.in. gabarytowych
odpadéw metalowych, opon itp.) Po zakonczeniu robét nalezy wykonaé badanie
czystosci dna,

Zgodnie z Rozporzgdzeniem Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia
1 czerwca 1998 r. w sprawie warunkoéw technicznych, jakim powinny odpowiadac
morskie budowle hydrotechniczne i ich usytuowanie (Dz.U. nr 101 poz. 645 z dnia
6 sierpnia 1998 r.) [8] tolerancja bagrownicza wynosi tb = 0,25m. Tolerancja
bagrownicza okre$la wartos¢ gtebokosci, o jakg dopuszcza sie przegtebienie dna (od
zaktadanej gtebokosci technicznej) w czasie prowadzenia robét czerpalnych, aby
uzyskac dno akwenu o rzednych nie wyzszych niz gtebokos¢ techniczna.

Roboty pogtebiarskie

Roboty pogtebiarskie nalezy wykonywa¢ zgodnie z harmonogramem przy
odpowiednich warunkach hydrometeorologicznych.
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5.24.

5.3.

5.4.

6.0.

6.1.

Nalezy stosowaé sie do zalecen, komunikatow oraz znakéw ostrzegawczych,
przeznaczonych dla zeglugi i rybotéwstwa oraz do komunikatéw Panstwowego
Instytutu Hydrologiczno-Meteorologicznego.

Przed przystgpieniem do robot czerpalnych Wykonawca powinien wykona¢ badanie
czystosci dna pod katem wystepowania przeszkdd dla robét czerpalnych.

Jesli zajdzie taka koniecznos¢ miejsce prowadzenia Robét nalezy oznakowac przy
pomocy ptaw w sposéb widoczny, uzgodniony z Kapitanatem Portu w Szczecinie.

Robét czerpalnych nie mozna prowadzi¢ przy uzyciu pogtebiarki ssgcej.

Przy samej budowli w pasie szerokosci ok. 4,0 + 6,0 m nalezy uzywac pogitebiarek
chwytakowych lub koparek chwytakowych na pontonie.

W przypadku powstania przegtebien wiekszych niz wynosi tolerancja bagrownicza,
Wykonawca zastosuje sie do polecen Inzyniera.

Akwen, na ktorym wykonano roboty pogtebiarskie, nalezy przetratowac
i przesondowac, a plan sondazowy przekaza¢ Inzynierowi. Podstawg do odbioru do
odbioru wykonanych Robét czerpalnych bedzie plan sondazowy wykonany przez
Urzad Morski w Szczecinie.

Po robotach czerpalnych, stalowg $cianke szczelng nabrzezy nalezy oczyscic
z przylegajgcego do niej gruntu.

Usuwanie urobku

Inwestor - Urzad Morski w Szczecinie - wskazuje miejsce odktadu urobku z robot
czerpalnych na pole odktadu na wyspie Debina lub w inne miejsce wybrane przez
Wykonawce (z uzyskaniem wszelkich zgdéd i pozwolen). Ostateczna lokalizacja
miejsca odtozenia urobku zalezeé bedzie od Wykonawcy robaot.

Wytyczne oznakowania nawigacyjnego na czas prowadzenia
robot

o Koniecznosc i zakres wykonania oznakowania nawigacyjnego nalezy ustali¢c z
Urzedem Morskim w Szczecinie

o Wykonawca uzyska zgode Urzedu Morskiego w Szczecinie na zajecie akwenu.

Warunki bezpieczenstwa

Roboty nalezy prowadzi¢ na podstawie dokumentacji projektowej, z zachowaniem
warunkéw bezpieczenstwa, okreslonych ogdlnymi przepisami BHP oraz warunkéw
wynikajgcych z przepiséw szczegdtowych oraz z planu BIOZ.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdlne zasady i wymagania

Ogodlne zasady kontroli jakosci Roboét, podano w Specyfikaciji Technicznej ,ST 00.01”
~/WVymagania ogdine”.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosci materiatdéw i robot

Wykonawca musi zapewni¢ odpowiedni system i srodki techniczne do kontroli
jakoéci robét na terenie i poza placem budowy, zgodnie z Programem Zapewnienia
Jakosci (PZJ)

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm
(PN) przez jednostki posiadajgce odpowiednie wyposazenie i uprawnienia

84



6.2. Kontrola i badania laboratoryjne

Kontrola i badania laboratoryjne muszg obejmowac sprawdzenie podstawowych
cech materiatow, ktére bedg zastosowane do realizacji niniejszego zadania
inwestycyjnego, a czestotliwos¢ ich wykonania musi pozwoli¢ na uzyskanie
wiarygodnych i reprezentatywnych wynikéw dla catosci wbudowanych lub
zgromadzonych materiatow. Wyniki kontroli i badan Wykonawca jest
zobowigzany przekazac Inzynierowi do wiadomosci i zaakceptowania, w trybie
okreslonym w PZJ

Wykonawca powinien przekazywac Inzynierowi kopie raportéw z wynikiem
kontroli, badan i pomiaréw nie p6zniej niz w terminie i w formie okreslonej w PZJ
i SST oraz dokona¢ stosownych wpiséw do Dziennika Budowy.

Kontrole i badania obejmujg caty proces realizacji robot poczynajgc od momentu
dostawy materiatow, az do ukornczenia robét.

6.3. Kontrola jakosci robét czerpalnych

6.3.1. Kontroli jakosci podlega wykonanie:

Pogtebienia dna akwenu do rzednej nie wyzszej niz gtebokosc¢ techniczna

Wyprofilowania skarp podwodnych

6.3.2. Kontrola i badania w trakcie wykonania robét

W czasie wykonywania robot pogtebiarskich jakosé wykonania robét powinna byé
kontrolowana systematycznie poprzez prowadzenie pomiarow gtebokosci, w celu
sprawdzenia:

czy roboty sg prowadzone zgodnie z projektem
czy osiggnieto zamierzong dokfadnos¢ wykonania dna (tolerancja t,=0,25 m)

czy sposoby prowadzenia robot pogtebiarskich i wykonywania skarp nie
naruszajg statecznosci mas ziemnych za skarpami i w poblizu budowli
hydrotechnicznych

czy akwen, na ktorym sg prowadzone roboty czerpalne jest oznakowany zgodnie
z wymaganiami Urzedu Morskiego w Szczecinie.

Kontrole nalezy wykona¢ metodg sondowania przy pomocy echosondy. Wynik
sondowania nalezy przedtozy¢ Inzynierowi do akceptacji.

6.3.3. Biezaca kontrola Inzyniera

7.0.

Kontrola ta obejmuje na biezgco wizualne sprawdzenie wszystkich materiatow
i elementdow procesu technologicznego oraz akceptowanie wynikéw badanh
laboratoryjnych i pomiaréw dostarczonych przez Wykonawce robot.

ROZLICZENIE ROBOT

W niniejszym przedmiocie opracowania nie obowigzuje obmiar robét. Podstawg rozliczenia
robot jest kwota ryczattowa, okreslona na etapie przetargu, wynikajgca z Dokumentagji
Projektowej oraz Specyfikacji Technicznych. Ogoélne wymagania dotyczgce rozliczenia Robot
podano w ST 00.01 ,Wymagania ogdlne” pkt. 7.
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8.0.

8.1.

9.0.

ODBIOR ROBOT

Wymagania ogdlne

Ogodlne procedury i zasady odbioru Robot podano w Ogolnej Specyfikaciji ST 00.01.

Celem odbioru jest Komisyjne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania
Robét pod wzgledem ilosci, jakosci, wartosci i zgodnosSci

Gotowos¢ do odbioru zgtasza Wykonawca Inzynierowi wpisem do Dziennika Budowy,
przekazujgc jemu do oceny i zatwierdzenia dokumentacje powykonawczg

W czasie odbioru Robét nalezy sprawdzi¢ jakos¢ i zgodnos¢ z Dokumentacjg
Projektowg, SST oraz poleceniami Inzyniera.

Do protokotu odbioru Robot czerpalnych nalezy dotgczy¢ wyniki powykonawczych
sondaz i atest czystosci dna. Nalezy tez dokonaé¢ odpowiedniego wpisu do Dziennika
Budowy.

Komisja Odbioru wyznacza Wykonawcy termin usuniecia stwierdzonych wad i
usterek. Usuniecie tych wad powinno by¢ potwierdzone sondazem wykonanym przez
Urzad Morski w Szczecinie. Pierwszy sondaz do odbioru koncowego oraz badanie
dna Urzad Morski wykona nieodptatnie, natomiast sondaze i badanie dna po
robatach poprawkowych wykonywane bedg odptatnie wg. obowigzujgcych stawek
Urzedu Morskiego w Szczecinie

WARUNKI PLATNOSCI

Zasady i podstawy ptatnosci sg szczegdétowo sprecyzowane w postanowieniach Umowy

zawartej pomiedzy Wykonawcg, a Zamawiajgcym.

9.1.

9.2.

Wymagania ogolne
Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w Ogolnej Specyfikacji ST 00.01
oraz w Warunkach Kontraktowych

Ptatnos¢ za wykonane Roboty danego asortymentu, nalezy przyjmowac zgodnie z
oceng jakosci rob6t w oparciu o wyniki pomiardw oraz badanh laboratoryjnych

Zakres Wykonanych Robo6t ujetych w niniejszej Specyfikacji H ST 01.05 musi by¢
zgodny z Dokumentacjg Projektowg oraz poleceniami Inzyniera

W Cenie Umownej nalezy uwzgledni¢ koszty wszystkich materiatéw podstawowych i
pomocniczych z wyjgtkiem materiatéw podanych w osobnych pozycjach.

Prace przygotowawcze i pomiarowe powinny byé zawarte w kosztach posrednich

Cena Robot

Cena robdt obejmuije:

1. Roboty czerpalne
Cena obejmuije:
e sprowadzenie i odprowadzenie niezbednego sprzetu
e wykonanie robot czerpalnych
e wywdz urobku na pole odkfadu na wyspie Debina lub w
inne miejsce wybrane przez Wykonawce (z uzyskaniem
wszelkich zgdd i pozwolen)
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e sondaze robocze
e niezbedne czynnosci i materiaty pomocnicze
Uwagi:

1. Przy ustalaniu wartosci Robét czerpalnych nalezy uwzgledni¢ koszt
materiatéw i robdt zasadniczych oraz wszystkich transportéw, czynnosci,
materiatdbw i robot pomocniczych niezbednych do wykonania roboty
opisanej w tej pozycji.

2. Podane ilosci robét w Dokumentaciji Projektowej oraz w innych materiatach
przetargowych nalezy traktowac jako orientacyjne.

10.0. NORMY | PRZEPISY ZWIAZANE

Ogolne warunki zwigzane ze stosowaniem norm oraz przepisow, zostaty
sprecyzowane w Ogolnej Specyfikacji Technicznej ST 00.01.

Przy realizacji robét, objetych niniejszg H ST 01.05, nalezy stosowac postanowienia
i zalecenia norm zwigzanych tematycznie oraz norm przywotanych w Dokumentaciji
Technicznej i Specyfikacjach, a w szczegdlnosci nalezy respektowaé wymagania
ponizszych przepisow:

Dz. U 73. poz. 346 Rozporzadzenie MTiGM z 6.07.93. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy w portach morskich
i srédladowych

Dz.U. nr 55, poz. 498 Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 16

kwietnia 2002 r. w sprawie rodzajéw oraz stezen
substanciji, ktére powodujg, ze urobek jest
zanieczyszczony.

Drogi samochodowe -- Roboty ziemne -- Wymagania
PN-S-02205:1998 i badania

Wykonawca jest zobowigzany do przestrzegania innych norm i przepisow krajowych,
zwigzanych z pracami objetymi Kontraktem, przywotanych w Dokumentacji
Projektowej oraz zwigzanych z w/wym. normami, ale niewymienionych w niniejszej
Specyfikacji Technicznej.

UWAGA:

Ze wzgledu na zmiany w prawodawstwie polskim wynikajgcym z dostosowywania do
przepiséw Unii  Europejskiej, nalezy kazdorazowo sprawdzi¢ aktualno$é
wymienionych rozporzgdzen, norm i przepiséw.
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