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ST-00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Specyfikacja techniczna "ST” odnosg sio wymaga technicznych, dotyezych wykonania,
kontroli i odbioru robét, ktére zostarwykonane w ramach przedsizigcia pn. ,Remont Stawy
Goérnej i Dolnej Nabignika Police. Cgs¢ | Stawa Goérna”

Zamawiajcy: Urzad Morski w Szczecinie. Baza Oznakowania Nawigaayjne

70-207 Szczecin

Plac Batorego 4

1.2.Zakres robot objetych ST
Przedmiotem niniejszych Specyfikacjy soboty konserwacyjne zwaane z remontem Stawy
Gornej Nabienika Police.

W ramach projektowanego remontu wykonane zastastpujace prace:

1. Czyszczenie strumieniowdzierne do stopnia Sa 2,5 poszycia stawy od zewmnw wewrgtrz

2. Czyszczenie strumieniowgsierne do stopnia Sa 2,5 elementéw wsgwn stawy — biegi
schodowe, podesty, odgi, kotnierze i wztowki na pohczeniach segmentow stawy

3. Malowanie poszycia stawy od zextrz i w wewratrz oraz elementéw wewtrz stawy.

4. Wymiana skorodowanycdirub na paiczeniach segmentow

5. Uszczelnienie patzen segmentow kitem poliuretanowym oraz martb@dnarki ostonowej

ST-00 — WYMAGANIA OGOLNE

ST-01 - RUSZTOWANIA

ST-02 - ROBOTY ANTYKOROZYJNE KONSTRUKCJI STALOWYCH
ST-03 —-USZCZELNIENIE STYKOW KITEM USZCZELNIA4CYM
ST-04- WYMIANA ELEMENTOW KONSTRUKCJI STALOWEJ

1.3.Zakres stosowania ST
Specyfikacje techniczne stanevazei¢ dokumentdéw przetargowych i kontraktowych
i nalezy je stosowa przy zlecaniu i realizacji rob6t opisanych w pkt.1

1.4. Ogolne wymagania dotyegce robo6t

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za prowadzenadot zgodnie z umoay sSciste
przestrzeganie harmonogramu robét fgkarykonania robét oraz za ich zgodd@ dokumentagj
projektowa, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

1.4.1. Teren budowy

Zamawiajcy, w terminie i w sposob okfleny w dokumentach umowy:

a) przekae Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymagan prawnymi

i administracyjnymi, w tym zaplecze budowy

b) przekae dziennik budowy oraz odpowiednia stoegzemplarzy dokumentacji projektowej,
specyfikacji technicznej wykonania odbioru robdgple decyzji pozwolenie na budeworaz
wszelkich uzgodnige i zezwol& uzyskanych w czasie przygotowywania rob6t do zeali przez
zamawiagcego, umaliwiajacych prowadzenie robot.



Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzia$d@a ochror przekazanych mu punktéw pomiarowych
do chwili odbioru kaacowego robot. Uszkodzone lub zniszczone punkty poowe Wykonawca
odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

1.4.2. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowtany do zabezpieczenia terenu budowy w okresieniewaealizacji
kontraktu a do zak@czenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstalujegdzie utrzymywa tymczasowe ugdzenia zabezpieczgae, w
tym: ogrodzenia, pecze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcéwszelkie inne
srodki niezledne do ochrony robo6t , wygody spotecgrio innych. Koszt zabezpieczenia terenu
budowy nie podlega o¢lonej zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen umowry.

1.4.3.Dokumentacja projektowa

Przekazana dokumentacja projektowa winna zawieopis, czs¢ graficzra, obliczenia i
dokumenty, zgodnie z wykazem podanym w umowie.

Zgodnie z umow, w ramach prac przygotowawczych, przed pegyshiem do wykonania
zasadniczych rob6t, Wykonawca jest zobmany do opracowania i przekazania inspektorowi
nadzoru do akceptacji naptjacych dokumentow:

. szczeg6tlowy harmonogram robo6t i finansowania, ugdighjacy uwarunkowania
wynikajace z dokumentacji projektowej i ustaleawartych w umowie.
. Plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia

1.4.4.Zgodnd¢ robot z dokumentacp projektowg i ST

Dokumentacja projektowa, Szczegétowa Specyfikacgchhiczna oraz dodatkowe dokumenty
przekazane wykonawcy przez Inspektora nadzoru wignpakczniki do umowy, a wymagania
wyszczegoblnione w cliby w jednym z nich s obowizujace dla Wykonawcy tak, jakby zawarte
byly w catej dokumentaciji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obpwe kolejndé ich
waznosci wymieniona w umowie.

Wykonawca nie mize wykorzystywa bleddéw lub opuszczew Dokumentach Przetargowych, a o
ich wykryciu winien natychmiast zawiadoininwestora, ktory dokona odpowiednich zmian lub
poprawek.

W przypadku stwierdzenia ewentualnych rozhaéci podane na rysunku wielka liczbowe
wymiarow g wazniejsze od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaijarby¢ zgodne z dokumentacprojektowy i
ST.

W przypadku, gdy dostarczone materiaty lub wykonesteoty nie kda zgodne z dokumentag]
projektowa lub ST i mag wptyw na nie zadawalaga jakas¢ elementow budowli, to takie materiaty
zostam zasgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykomaponownie na koszt
Wykonawcy.

1.4.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkzek zna i stosowa w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy
dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykonywania robét wykaeniowych, Wykonawca cbizie
podejmowé wszelkie konieczne kroki mgje na celu stosowanieesido przepiséw inorm
dotyczicych ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oradzie unik& uszkodze

lub uckzliwosci dla osob lub wiasrioi spotecznej, a wynikagych ze skzenia, hatasu lub innych
przyczyn powstatych w nagistwie jego sposobu dziatania.



1.4.6. Ochrona przeciwpaarowa

Wykonawca bdzie przestrzega przepisbw ochrony przeciwparowej. Wykonawca dulzie
utrzymywa& sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany odpowiednimi przepisami, na terenie
baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, szkalnych i magazynowych oraz w
maszynach i pojazdach. Materiaty tatwopalrdabsktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi
przepisami i zabezpieczone przed dpsim oséb trzecich. Wykonawcadzie odpowiedzialny za
wszelkie straty spowodowane zawem wywotanym jako rezultat realizacji robét alpozez
personel wykonawcy.

1.4.7.0chrona wtasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochromstalacji i uradzex zlokalizowanych na powierzchni terenu i
pod jego poziomem, takie jak ruragi, kable itp. Wykonawca zapewni wwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacmdzer w czasie trwania budowy.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instaldbjykonawca bezzwiocznie powiadomi
inspektora nadzoru i zainteresowanychytkownikbw oraz kdzie z nimi wspotpracowat,
dostarczajc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aspr Wykonawca d¢dzie
odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzakua instalacji na powierzchni
ziemi | uradzer podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyoh przez
Zamawiajcego.

1.4.8.Zapewnienie bezpiechstwa i ochrony zdrowia

Wykonawca dostarczy na budew bedzie utrzymywat wyposeaenie konieczne dla zapewnienia
bezpieczéstwa.

Zapewni wyposzenie w uradzenia socjalne, oraz odpowiednie wyp@sae i odzie wymagam
dla ochronyzycia i zdrowia personelu zatrudnionego na placwlayd

Koszty zachowania zgod#g z wymienionymi wy.ej przepisamigwliczone w cea umowry.

Uzycie materiatdw ,ktére wpltywajna trwate zmianysrodowiska, ani materiatdbw emitigych
promieniowanie w iléciach wyszych nk zalecane w projekcie niedizie akceptowane.
Jakiekolwiek materialy z odzyskwyte do robdt musg by¢ poswiadczone przez odpowiednie
urzedy jako bezpieczne dkxodowiska.

1.4.9. Ochrona i utrzymanie robot
Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremoboét i za wszelkie materiatyirzadzenia uywane
do robot od daty rozpoeeia do daty odbioru ostatecznego.

1.5. Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowizany jest zna wszelkie przepisy wydane przez organy administracj
panstwowej i samorgdowej, ktére g w jakikolwiek sposéb zwazane z robotami idalzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, prdepiswytycznych podczas prowadzenia robot.
Wykonawca bdzie przestrzega praw patentowych i dglzie w pelni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymaggprawnych odnénie wykorzystania opatentowanych aotizei lub
metod i w sposéb agly bedzie informowa Inspektora nadzoru o swoich dziataniach,
przedstawiajc kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogolne dotycgce wiaciwosci materiatdw i wyrobow

Przy wykonywaniu rob6t budowlanych mpdpy¢ stosowane wykznie wyroby budowlane o
wiasciwosciach wytkowych umaliwiajacych prawidiowo zaprojektowanym i wykonanym
obiektom budowlanym spetnienie wymagaodstawowych, ok&onych wart. 5 ust. 1 pkt. 1
ustawy Prawo budowlane - dopuszczone do obrotwspechnego i jednostkowego stosowania
w budownictwie, a tate ze powinny by zgodne z wymaganiami oktenymi w szczegotowych
specyfikacjach technicznych.



Wykonawca robot powinien przedst&winspektorowi Nadzoru szczegdtowe informacjérédle
produkcji, zakupu wyrobow budowlanych i wdzern przewidywanych do realizacji robot -
wiasciwie oznaczonych, posiadapch certyfikat na znak bezpiedstwa, certyfikat zgodni,
deklaract zgodndci z Polskk Norma, a take inne prawnie ok&one dokumenty. Kierownik
budowy jest obowizany przez okres wykonywania robét budowlanych ghieevywa dokumenty
stanowice podstaw ich wykonania, a tate &wiadczenia dotycxe wyrobéw budowlanych
jednostkowo zastosowanych w obiekcie budowlanymelddokumentacja projektowa przewiduje
zastosowanie materiatbw pochodzenia miejscowego,kongwca przedstawi Inspektorowi
Nadzoru wszystkie wymagane dokumenty pozvigakj na korzystanie z tegarédta oraz
okreslajace parametry techniczne tego materiatu.

2.2. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom jak@ciowym.

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom jalkk@iowym zostana przez Wykonawg wywiezione z
terenu budowy, 40z ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoszdyKrodzaj robot,
w ktérym znajduyj si¢ niezbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaamykonuje na wiasne
ryzyko, liczac sk z jego nie przyjciem i niezaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skltadowane naéyedo czasu gdyeola one potrzebne do
robo6t, byly zabezpieczone przed zniszczeniem, zealyoswop jakosé, wiasciwosé do robot i byty
dostpne do kontroli przez Inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego sktadania materiatowda zlokalizowane w olbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z inspektorem nadzoru.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow.

Jeili dokumentacja projektowa lub ST przewigunazliwosé zastosowania emych rodzajow
materiatbw do wykonania poszczegolnych elementdhotraNykonawca powiadomi Inspektora
nadzoru o zamiarze zastosowania konkretnego rodaajariatu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj
materiatu nie mee by¢ p&zniej zamieniany bez zgody Inspektora nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowrany do uywania jedynie takiego spyii, ktoéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robot. Spez wykorzystywany do robot
powinien by zgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiadgpod wzgédem typow i ilgci
wskazaniom zawartym w ST, programie zapewnienias@klub projekcie organizacji robat,
zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowa przeprowadzenie robdt zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i1 wskazaniatispektora nadzoru w terminie
przewidzianym umow

Sprzt bedacy whasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robot ma byutrzymywany w
dobrym stanie i gotowssi do pracy. Bdzie spetniat normy ochronyrodowiska i przepisy
dotyczce jego uytkowania.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiéfodkéw transportu, ktére nie wptyn
niekorzystnie na jakdé wykonywanych robdt i whkkiwosci przewaonych materiatdw. Liczba
srodkéw transportu dulzie zapewnia prowadzenie robét zgodnie z zasadami dkreymi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektoadzoru w terminie przewidzianym w
umowie.



5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rohgbdnie z umow oraz za jakét
zastosowanych materiatow i wykonanych robét ordw zgodnéé¢ z dokumentagj projektowy i
wymaganiami ST, programem zapewnienia fakooraz poleceniami Inspektora nadzoru.
Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza peha obstug geodezyjn przy wykonywaniu wszystkich
elementow robdt okéonych w dokumentacji projektowej lub przekazanych psmie przez
Inspektora nadzoru.

Nastpstwa jakiegokolwiek lldu spowodowanego przez Wykonawow wytyczeniu i
wykonywaniu robét zostan jesli wymaga tego ledzie Inspektor nadzoru, poprawione przez
Wykonawe na wiasny koszt.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementolot
beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentacbwy, dokumentacji projektowej i
SST, a take w normach i wytycznych.

Polecenia Inspektora nadzoru dotyee realizacji robot ¢ra wykonywane przez Wykonawamie
pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym podzbggovstrzymania robot. Skutki finansowe z
tytutu wstrzymania robot w takiej sytuacji ponosykdnawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci

Do obowihzkéw Wykonawcy natey opracowanie i przedstawienie do zaakceptowaniezor
Inspektora nadzoru programu zapewnienia jak@dPZJ), w ktérym przedstawi on zamierzony
sposob wykonania robot, maovosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaragteijwykonanie
robo6t zgodnie z dokumentagprojektows, ST.

Program zapewnienia jakm (PZJ) winien zawieka

a) sposdb proponowanej kontroli i sterowania §akpwykonanych rob6t

b) wyposaenie w sprgt i urzadzenia do pomiardw i kontroli

) sposob i forma prowadzenia wynikow bada pomiaréw

d) wykaz maszyn i ugdzen stosowanych na budowie wraz z ich parametramniezhymi

e) sposob zabezpieczenia i ochrony materiatéw ddneh przed utraf ich wiaciwosci w czasie
transportu i przechowywania na budowie

f) spos6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiagdgini wymaganiom umowy

6.2. Zasady kontroli jakaosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za pehkontrok jakaosci robot i stosowanych materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroligazbpc w to personel, laboratorium, sptz
zaopatrzenie i wszystkie wadzenia niezbdne do pobierania probek i badaateriatdw oraz robaot.
Wykonawca bdzie przeprowadzapomiary i badania materiatbw oraz robot zstatliwoscia
zapewniagjca sStwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentacji projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwosci s3 okreslone w ST. W przypadku
gdy nie zostaty one tam okitene Inspektor nadzoru ustali jaki zakres kontyedit konieczny, aby
zapewné wykonanie robot zgodnie z umaw

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem Badwteriatdw i robdt ponosi
Wykonawca.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarytly przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dip
gdy normy nie obejmuyjjakiegokolwiek badania wymaganego w ST stosowezna wytyczne
krajowe albo inne procedury zaakceptowane przgzekisra nadzoru.

Przed przysipieniem do pomiaréw lub baflaWykonawca powiadomi Inspektora nadzoru
0 rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badafa.wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca
przedstawi na gmie ich wyniki do akceptacji Inspektora nadzoru.



6.4.Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywa Inspektorowi nadzoru kopie raportow z wynikami é&adak
najszybciej, nie piniej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jakb
Wyniki bada (kopie) kkda przekazywane Inspektorowi nadzoru na formularzaobdiug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych przegmizaaprobowanych.

6.5. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru

Dla celow kontroli jakeéci i zatwierdzenia Inspektor nadzoru uprawnionyt jgs dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania materiatévradta ich wytwarzania. Do umbwienia jemu
kontroli zapewnionadalzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze stronydivglcy i producenta
materiatow.

Inspektor nadzoru po uprzedniej weryfikacji systerkantroli robot prowadzonego przez
Wykonawe bedzie ocenid zgodnd¢é materiatdw i robot z wymaganiami ST na podstawie
wynikéw bada dostarczonych przez Wykonagvc

6.6. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru mme dopuci¢ do wycia tylko te wyroby i materiaty, ktore:

a) posiadaj certyfikat na znak bezpiearstwa wykazujcy, ze zapewniono zgodté z kryteriami
technicznymi okréonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wiéciwych
przepisow i informaciji o ich istnieniu zgodnie zporzdzeniem MSWIA z 1998r. (Dz.U. 99/99)
b) posiadaj deklarac} zgodndci lub certyfikat zgodnéci z: Polsk Normg lub aprobat techniczi
w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowionolsRiej Normy, jeeli nie % objte
certyfikacp okreslona w punkcie pierwszym i ktére spetniayymogi SST

c) znajduj sic w wykazie wyrobow, o ktérych mowa w rozpadzeniu MSWIA z 1998r. (Dz.U.
98/99)

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumensyvsymagane przez SST #da ich partia
dostarczona do robotbizie posiadate dokumenty okidajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetnigych wymaga beda odrzucone.

7. DOKUMENTACJA BUDOWY

7.1. Istotne dokumenty budowy

a) dokumenty wchodge w skiad umowy

b) zgtoszenie budowy

c) protokoty przekazania placu budowy

d) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inr@g@zumienia cywilno-prawne
e) instrukcje Inspektora nadzoru oraz sprawozdamiarad i spotkana budowie
f) protokoty odbioru robét

g) opinie ekspertéw i konsultantow

h) korespondencja dotygza budowy

i) plan bezpieczestwa i ochrony zdrowia

7.4. Przechowywanie dokumentow budowy

Wszystkie dokumenty budowy ¢la przechowywane na placu budowy we selavie
obowigzujacymi przepisami prawa. Wszystkie dokumenty budowgalstale dostpne do wgidu
Inspektora nadzoru oraz upam@onych przedstawicieli Zamawigego w dowolnym czasie i na
kazde zadanie

8. ODBIORY ROBOT | PODSTAWA PLATNO SCI
Szczegdtowe zasady odbioréw robot i ptatiaa ich wykonanie okt umowa.

8.1. Rodzaje odbioréw robot
W zaleznosci od ustalé umownych oraz ST roboty podlegajastpujacym odbiorom:



a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu
b) odbiorowi czsciowemu

c) odbiorowi ostatecznemu (kcowemu)

d) odbiorowi pogwarancyjnemu

Odbior robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej ocenie j&iovykonywanych
robot oraz ildci tych robét, ktére w dalszym procesie realizatigra zakryciu.

Gotowai¢ danej cgsci robot zgltasza Wykonawca wpisem do dziennika kbydojednoczesnym
powiadomieniem Inspektora nadzoru.

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robot. Odbioru cgciowego
rob6t dokonuje si dla zakresu robét okélwnego w dokumentach umownych wg zasad jak przy
odbiorze ostatecznym robot.

Odbi6r ostateczny (kmowy) polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykma robot
w odniesieniu do zakresu ($ic) oraz jakdci.

Catkowite zakdczenie robot oraz gotow® do odbioru ostatecznegadrie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy.

Odbiér ostateczny robot napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznagzprzez Zamawiagego W obecriTi
Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja dokaaaj odbioru dokona ich oceny jakmowej na
podstawie przedimnych dokumentow, wynikéw badlai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodndci wykonania rob6t z dokumentagjrojektows i ST.

W toku odbioru ostatecznego robot Komisja zapoZaa sealizacy ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikagych lub ulegajcych zakryciu oraz odbiorow eiowych. W przypadkach
nie wykonania wyznaczonych robét poprawkowych labat uzupetniajcych w poszczegdéinych
elementach konstrukcyjnych i wykezeniowych Komisja przerwie swoje czyriabi ustali nowy
termin odbioru ostatecznego.

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydidotrawizanych z usueciem wad, ktore
ujawnig Sic w okresie gwarancyjnym ekojmii.

Odbiér pogwarancyjny duizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektusposéb tj.
opisano przy odbiorze ostatecznym.

8.2. Dokumenty odbioru ostatecznego (Kowe)

Podstawowym dokumentem jest protokét odbioru ostatego robot sposdzony wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotow&

a) dokumentagj powykonawcz tj. dokumentagj budowy z naniesionymi zmianami dokonanymi
w toku wykonywania robét oraz geodezyjnymi pomiargowykonawczymi

b) szczegodtowe specyfikacje techniczne

c¢) dzienniki budowy i ksizki obmiarow

d) wyniki pomiarow kontrolnych oraz batlagodne z ST i programem zapewnienia fako

e) deklaracje zgodsoi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw

i) ustalenia technologiczne

W przypadku gdy wg Komisji roboty pod wzglem przygotowania dokumentacyjnego négld

gotowe do odbioru ostatecznego Komisja w porozumien Wykonaw@ wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego (lamwego).

Wszystkie zargdzone przez Komigjroboty poprawkowe lub uzupetragp kpda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawieggo.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robot uzupeghtych wyznaczy Komisja i stwierdzi ich
wykonanie.



8.3. Podstawa ptatnéci
Podstawa ptatrigi wg zasad uzgodnionych w umowie.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

9.1. Ustawy

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlangn@éty tekst Dz. U. z 2003 r. Nr 207,
poz. 2016 z pézn. zm.).

Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. — Prawo zam@wiglicznych (Dz. U. Nr 19, poz. 177).
Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. — o wyrobach lwldaych (Dz. U. Nr 92, poz. 881).
Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. — o ochroniegwggozarowej (jednolity tekst Dz. U.

Z 2002 r. Nr 147, poz. 1229).

Ustawa z dnia 21 grudnia 20004 r. — o dozorze tezhgm (Dz. U. Nr 122, poz. 1321

z p6zn. zm.).

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. — Prawo ochrgogowiska (Dz. U. Nr 62, poz. 627

z p6zn. zm.).

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. — o drogach publcziednolity tekst Dz. U. z 2004 r. Nr
204, poz. 2086).

9.2. Rozporadzenia

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 200— w sprawie

systeméw oceny zgodéa wyrobéw budowlanych oraz sposobu ich oznaczania
znakowaniem CE (Dz. U. Nr 209, poz. 1779).

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 200— w sprawie

okreslenia polskich jednostek organizacyjnych upamianych do wydawania europejskich
aprobat technicznych, zakresu i formy aprobat andmu ich udzielania, uchylania lub
zmiany(Dz. U. Nr 209, poz. 1780).

Rozporadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z d@gwrzenia 1997 r. —

w sprawie ogolnych przepisow bezpieggtva i higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz. 1650).
Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 w sprawie

bezpieczastwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budaych (Dz. U. Nr 47,
poz. 401).

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwc®20. — w sprawie

informacji dotycacej bezpieczgstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpietsteia

i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 120, poz. 1126).

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wénga 2004 r. — w sprawie
szczegoOtowego zakresu i formy dokumentacji projekfo specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robét budowlanych oraz progreémmkcjonalno-aytkowego (Dz. U. Nr
202, poz. 2072).

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpn@2 r. — w sprawie

sposobow deklarowania wyrobéw budowlanych oraz @mognakowania ich znakiem
budowlanym (Dz. U. Nr 198, poz. 2041).

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpn@02 r. — zmieniajce
rozporadzenie w sprawie dziennika budowy, montarozbiorki, tablicy informacyjnej oraz
ogtoszenia zamawigego dane dotyaze bezpiecaestwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U.
Nr 198, poz. 2042).



ST-01 RUSZTOWANIA

1. WSTEP

1.1 Przedmiot specyfikacji technicznej

Specyfikacja techniczna "ST” odnosg sio wymaga technicznych, dotyezych wykonania,
kontroli i odbioru robét, ktére zostarwykonane w ramach przedsizigcia pn. . ,Remont Stawy
Goérnej i Dolnej Nabignika Police. Cgs¢ | Stawa Goérna”

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktirpeaetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycabot zwazanych z monteem i demontaem
rusztowa zewrgtrznych do wykonywania prac remontowych Stawy zgedn dokumentagj
projektows.

Zakres prac:

1. Monta i demonta rusztowa

.4 Ogodlne wymagania dotycgce robot
Pracownicy zatrudnieni przy monta i demontau rusztowa powinni by przeszkoleni przy
wykonywaniu tego rodzaju prac i powinni posiadzertyfikaty kwalifikacyjne upowaniajace do
wykonywania montau rusztowa budowlanych.
Rusztowanie me by uzytkowane dopiero po dokonaniu odbioru technicznegopuszczeniu
rusztowania do zytkowania.
Rusztowanie winno posiaélacertyfikat bezpieczestwa (znak B lub CE), co oznaczsge dany
rodzaj rusztowania zostat dopuszczony do stosowartadownictwie po sprawdzeniu zgodnb
wymaga z przepisami.
Kazde rusztowanie stawiane na budowie musi posialikumentacje technicznDokumentacje
technicza maze stanowé instrukcja montau i eksploatacji rusztowania opracowana przez
producenta rusztowania.
Instrukcja montau i eksploatacji rusztowania spadzona przez producenta winna zawdera

1. a)Nazw producenta z danymi adresowymi,

2. b)System rusztowania (ramowe, modutowe, ruchoménuo®),

3. c)Zakres stosowania rusztowania ze szczegoélnym lgdmigniem podziatu rusztouiana
typowe i nietypowe, w ktorych powinnyesznale¢ informacje na temat:

a. dopuszczalne ohbgienie pomostéw roboczych

b. dopuszczalne wysokoi rusztowa, dla ktérych nie ma konieczém wykonania

projektu technicznego,
c. dopuszczalne parcie wiatru (strefa abeh wiatrem), przy ktérych eksploatacja
rusztowa jest maliwa.

d)sposob montau i warunki eksploatacji uszlzen transportu pionowego (wgarki),
e)informacji na temat ikzi poziomow roboczych i ich wyposgania,
f)warunki montau i demontau rusztowania,
g)schematy montawe konstrukcji rusztowa typowych, sposoby pagiowania w
przypadku montau rusztowania nietypowego, specyfikacje elementkidre nalea do
danego systemu rusztowania, sposob kotwienia nwania, zabezpieczenia rusztowania,
8. h)wzdr protokotu odbioru,
9. i)wymagania montaowe i eksploatacyjne, zasady monta demontau rusztowania,
10.)certyfikat bezpieczgstwa rusztowania (kryteria oceny zgodciowyrobu pod wzgldem

bezpieczéstwa), okrélajacy zgodné¢ danego rusztowania z dokumentami odniesienia tj.

dokumentacja rusztowania, oznakowaniem, wytrzyktato konstrukcji rusztowania i

No ok



podestow, statecz&a rusztowania, ukglzenia piorunochronne, wdzenia ostrzegawcze,
urzadzenia transportowe, zabezpieczenia przed upadisgi i przedmiotow z wysokai,
wysitek fizyczny przy montau i demontau, wygoda pracy na rusztowaniu. Zakres
merytoryczny instrukcji stosowania i montaoraz eksploatacji rusztowa
Zabrania si stosowania na budowie rusztawéetdre nie posiadajcertyfikatu i dokumentacji
rusztowania.

2.MATERIALY

2.1.Rusztowania robocze — to konstrukcja budowlgmaczasowa, z ktérej madpy¢ wykonywane
prace na wysokai, stuzaca do utrzymywania osob, materiatow i gz Rusztowania ochronne to
konstrukcja budowlana, tymczasowa,zslta do zabezpieczenia przed upadkiem z wysokodzi

i przedmiotéw. Rusztowanie systemowe to konstrukcjdowlana, tymczasowa, w ktorej wymiary
siatki konstrukcyjnej gjednoznacznie narzucone przez wymiary element®ztowania, st do
utrzymywania osob.

2.2.Rusztowania natg wykonywa tylko z materiatdbw wchodgych w sklad danego systemu
rusztowania, stanowgtych integralna ¢z¢ catego rusztowania.

2.3.Parametry rusztowania, ktére winny¢hgkreslone w projekcie technicznym i dokumentacji
rusztowania to:

* skzenie plaszczyzny pionowe (zamkt@ ramy ze wzmocnieniem nargym, ramy
drabinowe z wilazami, sztywne pokenia pomgdzy poprzecznicami i rurami pionowymi,
klamry stzen oraz elementyaywane jako wzmocnienia pionowe),

* stkzenie ptaszczyzny poziomej ( ramy, ptyty ramowenkia stzen i sztywne paiczenia
pomidzy poprzecznicami i podimicami oraz inne elementyzywane jako wzmocnienia
poziome),

* stupki poeczowe (rura z dcznikami, umaliwiajaca zamontowanie perzy ostatniej
kondygnacji rusztowania,

» stezenie wspornikOw (rura zakozona #cznikami, staaca do podparcia wspornikow
rozszerzajcych rusztowanie w razie potrzeby,

* wezet — miejsce roztzenia patczenia 2-ch lub wicej elementow rurowych,

e stezenia wzdlune,

» stojaki, poprzecznice, podtnice wzmachiajce,

» o0dcihg — elementdczacy rusztowanie z kotsy

e pomosty robocze — podesty, ktére twpnziejsce do pracy pordzy dwoma stojakami,

* wspornik — element konstrukcyjny rusztowania, zatow@aniu na konstrukcji rimej,
stuzacy do uktadania dodatkowych pomostdéw roboczychdaszkéw ochronnych,

» podstawki (sztywna ptyta, staca do roztaenia nacisku na wkszy powierzchng),

» fundament rusztowaniaz@igar mocugcy (samodzielnie przenagz/ obchzenie),

* rama pozioma — element rusztowania praoujw pozycji poziomej, skladay sk 2-6ch
podtuznic pokczonych poprzeczkami,

* rama pionowa — gtdwny element pragmy po zamontowaniu rusztowania w pozycji
pionowej, sktadaicy sk z 2-Och stojakéw patzonych poprzeczkami,

* kotwy — elementy wmontowane Iub przytwierdzone dewecji budynku w celu
zamontowania odggu,

» konstrukcja osiatkowania — siatki ochronne, zabszajce rusztowanie przed upadkiem z
wysokaici przedmiotéw i materiatdw budowlanych,,

* porecz gtdbwna, pogcz parednia, krawznik zabezpieczagy, zabezpieczenie boczne,

e podstawkisrubowe, zicza (krzyowe, obrotowe, rownolegte, wzdioe itp.).



3.SPRZET
Przy montau uzywa sk sprztu systemowego dla danego rusztowania.

4. TRANSPORT
Wymagania og6lne dla transportu podano w ST-00 Wyani& Ogolne.

5.WYKONANIE ROBOT

5.1.W przypadku, gdy rusztowanie systemowe jesttoveane zgodnie z instrukcja montai
eksploatacji rusztowania jest nazwane rusztowanigpowym i nie wymaga wykonania
dodatkowe] dokumentacji projektowej. Wszystkie psiate rusztowania, czyli rusztowania
systemowe, ktore asmontowane w konfiguracji innej nizawarta w instrukcji monta lub
rusztowania niesystemoweg si1azywane rusztowaniami nietypowymi i wymagayykonania
dokumentacji projektowej. Rusztowanie rurowo aczkowe nie jest rusztowaniem systemowym i
wymaga opracowania projektu technicznego.

5.2.Zaleca si stosowanie przy remoncie hali rusztowania systeagoywktorego monta demonta

i eksploatag nalery prowadzé zgodnie z Instrukgj montau i eksploatacji, dostarczona z
rusztowaniem przez producenta. W celu bezpieczregoprawnego wykonania rusztowania
monterzy rusztowania winni zéabardzo dobrzect instrukcg montau i eksploatacji danego
rusztowania.

5.3.Najwanieszym dziataniem w budowie i eksploatacji ruszpia jest odbiér techniczny
rusztowania oraz jego przedl techniczny. Wynikiem odbioru lub przedlu technicznego jest
protokdlarne przekazanie rusztowania do eksplaatéaprania si eksploatacji rusztowania przed
jego odbiorem.

5.4.Rusztowania nma wytkowa zgodnie z instrukej eksploatacji i tylko rusztowania
powiadajce atest i certyfikat na znak bezpietzteva.

5.5.Po zakaczeniu robot (eksploatacji rusztowania) nglegtost je do demontau, dokonugc
wpisu w dzienniku budowy.

5.6.Podczas monta, demontau i eksploatacji rusztowanalery przestrzega przepisow bhp.
Praca na rusztowaniach wymaga posiadania przeown#aw bada lekarskich zgodnych z
Kodeksem Pracy, przepisami BHP oraz planem Bezgist@a i Ochrony Zdrowia.
5.7.Zabronione jest ustawianie i rozbieranie rusatooraz pracy na rusztowaniach:

* W czasie zmroku, jeli nie zapewniondwiatta dapcego dobg widocznae,

* W czasie gstej mgty, opadow deszczéniegu, gotoledzi,

* podczas burzy i wiatru,

» w ssiedztwie czynnych linii  energetycznych,slieodlegtas¢ liczac od skrajnych
przewodow jest mniejszanR m dla linii NN, 5 m dla linii do 15 kV, 10m dlaii do 30
kV, 15m dla linii powyej 30 kV. (jeeli warunki te nie sa spetnione, linie energetyczn
nalezy zdemontowa lub wylaczy¢ spod nagicia).

5.8.Na rusztowaniach winna byywieszona tablica informaga o dopuszczalnym olageniu
pomostéw.
5.9.W miejscach we§, przegé, przejazddéw i przy drogach rusztowania winny émveykonane
daszki ochronne na wysdad@ 2,4m od terenu i ze spadkiem 45 stopni w kiewrkodta
zagraenia.

6.KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1.Przed odbiorem nadg podd& rusztowanie sprawdzeniu i kontroli jakn Sprawdzeniem ol
nalezy:

» stan podtaa — przeprowadzeniu badpodtaza na ktérym montowanextla rusztowania,

» posadowienie rusztowania,

» siatke konstrukcyjm — sprawdzenie wymiarOw zamontowanych rusziowa

uwzgkdnieniem dopuszczalnych odchytek,
* sfzenia — czy zgodne z instrukajnontau lub projektem technicznym rusztowania,



» zakotwienia — poprzez proby wyrywania kotew zgodniastrukcj montau lub projektem
technicznym rusztowania,

* pomosty robocze i zabezpiecaa®, czy zgodne z instrukcjub projektem technicznym
rusztowania,

» komunikacg, czy zgodne z instrukgjub projektem technicznym rusztowania,

* urzadzenia piorunochronne, poprzez pomiary op&cno

* usytuowanie wzgldem linii energetycznych, poprzez pomiar odlégtad linii,

» zabezpieczenia rusztowaczy zgodne z instrukgjub projektem technicznym rusztowania i
czy zapewnia warunki bezpieczestwa pracy.

7.0BMIAR ROBOT

Obmiar rob6t wykonuje si w jednostkach m2 zamontowanego rusztowania wiurzgiany na
ptaszczyzn poziom, o ile wytyczne producenta nie okiaga inaczej. Czas eksploatacji (pracy)
rusztowa wg ilosci roboczogodzin danych rob6t wykonywanych z ruszioa w zalenosci od
sktadu brygady roboczej.

8.0DBIOR ROBOT
8.1.0dbiér robot naley przeprowadzi kazdorazowo po ich monta. Odbioru dokonuje Kierownik
Budowy przy udziale wykonawcy montaoraz Inspektora Nadzoru.
8.2.Warunki i wymagania odbiorowe oKl Instrukcja montau i eksploatacji danego rusztowania.
8.3.Ponadto odbiory rusztowa(przeghdy rusztowa) nalezy wykonywa codziennie przed
rozpoczciem pracy sprawdzag:

* czy rusztowanie nie jest uszkodzone lub odksztacon

* czy jest prawidiowo zakotwione,

* czy nie styka siz przewodami elektrycznymi,

e czy stan powierzchni pomostow roboczych i komunjkagch jest widciwy (czyste, nie

sliskie, stabilne),

* porecze ochronne (czy nie obluzowane lub ich brak),

* czy nie zaszly zjawiska mgge ujemny wptyw na bezpiearwo rusztowania.
8.4.Ponadto naky prowadzé przeghdy dekadowe co 10 dni. Powinien je przeprowadza
Kierownik Budowy lub konserwator, ktory sprawélavinien stan rusztowa czy w konstrukcji
rusztowa nie ma zmian, ktore mag spowodowda katastrof budowlam lub stworzy
niebezpieczne warunki pracy na rusztowaniach ileksacji rusztowania.
8.5.Ponadto naky prowadz¢ dorane przegidy rusztowania, zawsze po dézej przerwie w pracy
niz 2 tygodnie oraz po kdej burzy, po kadym silniejszym wietrze, opadach deszczu irp.
Czynndgci sprawdzajce @ takie jak w odbiorze technicznym, przgdgie codziennym i
dekadowym. Przegtly wykonuje s¢ komisyjnie jak przy odbiorze.
8.6.Wszystkie odbiory rusztowai przeghdy winny by odnotowane w dzienniku budowy.
Wszystkie zauwaone usterki winne iyw trybie pilnym usunite z potwierdzeniem ich wykonania
w dzienniku budowy przez osoby dokoxug kontroli.
8.7.Kazdorazowo po demonta rusztowania naky dokon& oceny stanu technicznego wszystkich
elementow rusztowania i spadzi¢ protokot pokontrolny.

9 PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne zasady ptatdo podano w ST-00 Wymagania Ogolne.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

1. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury w sprawie bezpietsteva i higieny pracy podczas
wykonywania robét budowlanych

2. Dz.U. 178/1745/2005 — w sprawie minimalnych wymagdotyczcych bhp podczas
uzytkowania maszyn przez pracownikOw podczas pracy

3. Ustawa o systemie zgodtd



4. Rozporadzenie w sprawie rodzaju prac wykonywanych co n&gpprzez 2 osoby

5. PN-M-47900 Rusztowania stge metalowe robocze. Wymagania ogoélne, badania i
eksploatacja

PN-EN 39 Rury stalowe do budowy ruszt@wa

PN-EN 74 Zicz, sruby centrujce i stopy stosowane w rusztowaniach roboczycimyah
wykonywanych z rur stalowych

PN-EN 12810 Rusztowania elewacyjne z elementéwaprgkowanych

Warunki techniczne wykonania i odbioru robét — dz.Rusztowania — Instrukcja Instytutu
Techniki Budowlanej

No

©

ST-02 ROBOTY ANTYKOROZYJNE KONSTRUKCJI STALOWYCH

1. WSTEP

1.1 Przedmiot specyfikacji technicznej

Specyfikacja techniczna "ST” odnosg sio wymaga technicznych, dotyezych wykonania,
kontroli i odbioru robét, ktére zostarwykonane w ramach przedsizigcia pn. .,Remont Stawy
Goérnej i Dolnej Nabignika Police. Cgs¢ | Stawa Goérna”

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktirpeaetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycmobot zwhazanych z zabezpieczeniem
antykorozyjnym zgodnie z dokumentagjrojektows.

Zakres prac antykorozyjnych:

1. odttuszczenie konstrukcji przed czyszczeniem

2. przygotowanie powierzchni do malowania do stapraystéci wg 1ISO 8501-1 i 2.Wymagane
przygotowanie powierzchni: Sa 2,5.

3. nanoszenie powitoki malarskiej o grébiovg wskaza danego producenta

.4 Ogodlne wymagania dotycgce robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakich wykonania oraz za zgod§toz Dokumentagj
Projektovs, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2 MATERIALY

2.1.Zestaw malarski

Doboru zestawu pokéymalarskich do wykonania nawierzchni dokonuje Wykwoa we wiasnym
zakresie. Zestaw ten jednak musé lzgodny z zalgeniami projektowymi i winien :

- odpowiada warunkom niniejszej ST

- uzyska akceptagj Inspektora nadzoru inwestycyjnego

- zgodny z kartami technicznymi produktow.

Materiatami stosowanymi do wykonania zabezpieczemtykorozyjnego istniagej konstrukcji
stalowej g:

Farby poliuretanowe do gruntowania ( np. Oliwia rapi 2002) , chemoodporne, posiadaj
nastpujace wiaciwosci:

- bardzo wysok skuteczné¢ ochrony w naturalnych warunkachytkowania

-zdolncg¢ nanoszenia — min. 40 um

- mazliwos¢ aplikacji na powierzchrioczyszczoa do stopnia Sa 2%2 wg PN- 1ISO 8501-1
Nawierzchniowa emalia poliuretanowa ( np. Oliva oraHBS chemoodporna o wdaiwosciach:



- powinny tworzy powtoki trwate, odporne na procesy starzenia
-duwza elastyczn& i odpornd¢ nascieranie

- zdolna¢ do nanoszenia grubowarstwowego - 60pum

- odpornd¢ na wptywy atmosferyczne

- zachowa trwatos¢ barwy

Kolorystke wyznaczy Inspektor Nadzoru.

2.2 Scierniwo

Rodzaj scierniwa do czyszczenia strumieniogaernego pozostawia ¢sido uznania
Wykonawcy, musi ono uzyskaakceptacje Inspektora Nadzoru i gwarant©wazyskanie
przygotowania powierzchni do malowania wg wymogdweslonych w ST.

2.3 Sktadowanie materiatdw

Wyroby lakierowe naley przechowywa w magazynach zamkych, stanowjcych wydzielone
budynki lub wydzielone pomieszczenia, odpowiad@j przepisom dotygzym magazynow
materiatéw tatwo palnych zgodne z narfAN- 89/C-81400. Temperatura wesnz pomieszcze
magazynowych powinna wyndst5 - 30°C, a wilgotn& O - 90% RH.

3 SPRZET

3.1 Ogolne warunki stosowania sprgu i narzedzi recznych

Jakikolwiek sprzt, maszyny lub nagglzia nie gwarantdce zachowania wymadgakosciowych
robét i bezpiecaestwa zostasp przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i njgagzczone do
robot.

3.2 Odtluszczanie konstrukcji stalowej
Odttuszczanie konstrukcji nadg przeprowadz przy wyciu czystych szmat naszonych
rozpuszczalnikiem.

3.3 Sprat do czyszczenia konstrukcji

Czyszczenie strumieniow&sierne  powierzchni  stalowych, z uwagi ha koansdé
przygotowania powierzchni do malowania, nglerzeprowadzi mechanicznie, ugdzeniami o
dziataniu strumieniowdeiernym dowolnego typu, zaakceptowanymi przez lkga Nadzoru. W
miejscach trudno daginych, o niejednolitych ptaszczyznach, w miejscainych werdw
korozyjnych naley dodatkowo stosowasprzt reczny (miotki, iglice). Sprg do czyszczenia
strumieniowosciernego oraz do przedmuchiwania lub odkurzaniavig@chni musi zapewnia
strumier odoliwionego i suchego powietrza.

3.4 Sprat do malowania

Maszyna do natrysku hydrodynamicznego (najlepodja¥va) o przeteeniu min. | :60.

Urzadzenie musi by zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Prawidtavstawienie
parametrow matowania natryskowegére@inica dyszy, ¢stos¢ materiatlu, dnienie) naley
przeprowadzana prébnych powierzchniach i uzyskakceptagj Inspektora Nadzoru.

4 TRANSPORT

4.1 Transport wyrobow lakierowych i rozcienczalnikow

Transport wyrobéw lakierowych i rozdezalnikbw winien odbywa sig z zachowaniem
obowiazujacych przepiséw o przewozie materialtdw niebezpiechngkrelonych w normach
przedmiotowych i wg PN-89/C-81400.



5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Projekt technologiczny i harmonogram

Wykonawca przedstawi Inspektora Nadzoru do akegppeojekt technologiczny zabezpieczenia
antykorozyjnego okidajacy:

* rodzaj materiatow z uwzglinieniem wymogoéw podanych w pkt. 2 niniejszej SST,

* grubgci warstw,

* wymogi odngnie przygotowania powierzchni,

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akagptprojekt organizacji i harmonogram

robot uwzgédniajagce wszystkie warunki, w jakichetizie wykonane pokrywanie powlokami

malarskimi.

5.3 Przygotowanie powierzchni do malowania

Przed rozpogxiem czyszczenia konstrukcji konieczne jest stosweva zabezpiecze
zapobiegajcych przedostawaniu ¢siproduktow oczyszczania i farb (w wyniku malowandg
zalewu lub na przylegty teren poprzez rezge folii lub plandek pod i po bokach czyszczonuh
malowanych elementéw. Powierzchmalezy oczysci¢ do stopnia czystoi Sa 2,5 wg 1ISO 8501-1
lub ISO 8501-2. Sposdb czyszczenia pozostawiadsi uznania Wykonawcy, musi on jednak
gwarantowa uzyskanie wymaganego stopnia czysto by¢ zaakceptowany przez Inspektora
Nadzoru. Chropowatdé powierzchni do malowania wg ISO 8503-2 powiniel dgstosowany do
rodzaju stosowanych zestawow malarskich. Wykonawea zaleznosci od maliwosci
wykonawczych i w uzgodnieniu z Inspektora Nadzorokresli wielkos¢ dziatek roboczych,
majc na uwadze potrzeb zabezpieczenia antykorozyjnego odkrytycbta@ i ochron
wykonywanych zabezpieczentykorozyjnych w czasie dalszych prac przy usuwaowiok. Pyt i
kurz naley usura¢ z oczyszczonych powierzchni beZpnio przed malowaniem przy pomocy
odkurzaczy przemystowych.

5.4 Nanoszenie powtok malarskich

Inspektor Nadzoru mie zaradzic wykonanie probnych powtok malarskich na wytypowany
fragmentach konstrukcji w celu oceny ich jé&io przyczepnéci do podiaa, dz przydatndci
zaproponowanych przez Wykonawdechnik nanoszenia powiok i eliminacji technik nie
gwarantujcych odpowiedniej jakii robot.

5.5 Warunki wykonywania prac malarskich

Prace malarskie natg¢ prowadzé w warunkach okrdonych w Instrukcji stosowania farby.
Warunki przeprowadzania prac malarskich élaeréwniez PN- 71/H-97053 pkt.6 i PN-79/H-
97070 pkt. 7.5. Temperatura powietrza powinna bgwsze wysza o min. 3°C od temperatury
punktu rosy dla danegosaienia i wilgotngci Nie wolno prowad# rob6t malarskich w czasie
deszczu, mgly. Naky przestrzega wymaga wilgotnosci i temperatury podanych w karcie
producenta. Nalgy przestrzegawarunku, byswieza powtoka malarska nie byta naoma w

czasie schrria na dziatanie kurzu, deszczu oraz innych zaggmzeé i sezonowata i w
warunkach podanych przez producenta. Malstosowdé specjalne ostony od strony jezdni,
zapobiegajce zachlapywaniu przez przejeajace pojazdy. Naley przestrzegaczasu schicia
poszczegolnych warstw oraz ogfsw czasowych do nanoszenia gpsej warstwy.

5.6 Przygotowanie materiatow malarskich oraz sprgu

Przed ayciem materiatbw malarskich nalesprawdzt ich atesty. Inspektor Nadzoru ueozaleat
wykonanie bada kontrolnych, wybranych lub petnych, przewidzianyehzestawie wymagadla
danego materiatu i wg metod przewidzianych w odgolwich normach. ¢éizle musza by czyste,
umyte w rozpuszczalniku (rozdéiezalniku), wygte w Inianej szmacie i wysuszone. Pistolety
natryskowe musgby¢ czyste, z drenymi dyszami. Pistolety igulzle naley czysci¢ bezpdrednio

po pracy.



5.7Wykonanie podktadu gruntujacego

Podktad gruntujcy naleey nanost zgodnie z zaleceniami producenta. Mgleanigé tyle warstw
farby, aby otrzymé&powtoke o grubaci wg projektu. Czas schytiia kazdej powtoki podany jest w
kartach producenta, przyzszych temperaturach powietrza czas ten odpowiesinievydiuza.
Podktad gruntujcy naley szczegdlnie starannie nakigdav miejscach dczenia elementéw
konstrukcji na spoinachrubach i krawdziach. Przed nateniem warstwy gruntagej naley
dodatkovy warstwe farby natayé¢ na krawdzie, spoinysruby itp.

5.8 Malowanie nawierzchniowe

Farlez nawierzchniow nalery nanost do grubdci wg projektu oraz kart technicznych zestawu
malarskiego przestrzegaj czaséw midzy malowaniami podanych przez producenta. Przy
nizszych temperaturach powietrza czas ten odpowieskiaevydiuza. W przypadku ditszych
przerw pomgdzy malowaniami powtoki naky odthusci¢ i zszorstkowé Szczeliny w miejscach
stykdw przed nalkeeniem pierwszej warstwy nawierzchniowej powinny¢ byypetnione przy
pomocy szpachlowek.

5.9 Uzytkowanie powtok malarskich
Powlokom naley w czasie do nagpnego malowania lub pelnego wysezonowania zagewni
odpowiednie warunki, chrogg od opaddw atmosferycznych, kurzu i brudu.

5.10 Warunki dotyczace bezpieczéstwa i higieny pracy

Prace zwizane z wykonaniem zabezpieczenia antykorozyjnegarsaj duze zagraenie dla
zdrowia pracownikow, naky wigc przestrzegaponizszych zaleag odnagnie wykonywania prac:
Przy pracach zwrzanych z czyszczeniem powierzchni pod powtoki nskiar naley przestrzega
zasad BHP. Pracownik powiniendgaopatrzony w kombinezon roboczy i okulary ochenn

Przy pracach zwrzanych z naktadaniem materiatdw malarskich nalgzestrzegazasad higieny
osobistej, a w szczegOlém nie przechowywazywnaosci i ubrania w pomieszczeniach roboczych i
w poblizu stanowisk pracy, nie sppwaé¢ positkbw w miejscach pracygae my w przypadku
zabrudzenia farba tamponem zw@ihym w rozciéczalniku, a po jego odparowaniu woda z
mydiem, skog rak i twarzy posmarowgprzed praca odpowiednim kremem ochronnym.

6 KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1 Sprawdzenie jakéci materiatbw malarskich

Ocena materiatbw malarskich winna ¢byoparta na atestach Producenta. Producent jest
zobowgzany przedstawiOdbiorcy orzeczenie kontroli o jak@ wyrobu- a nazyczenie Odbiorcy
farb do gruntowania Zaiadczenie o wynikach ostatnio przeprowadzonychabgbinych danego
materiatu. W przypadku braku atestu. Wykonawca pemi przedstawiwtasne badania wykonane
zgodnie z metodami badlaokreslonych w normach przedmiotowych i w zakresie Wada
uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru. Materiaty mehsiapce wymogdéw norm przedmiotowych
nalezy wyeliminowa. Wykonawca ma obowzek kontrolowa lepkas¢ materialu malarskiego
kazdego pojemnika.

6.2 Sprawdzenie przygotowania powierzchni do malowsa

Ocenia si hastpujace wiaciwosci:

* wyglad powierzchni - oceniaggotym okiem przywietle dziennym lub
sztucznym przyarowce 0 mocy co najmniej 100W. Ocenigagizede wszystkim
szwy spawalnicze, kramlzie, wzery.

* stopier czystgci wg PN ISO 8501-1 i 2: 1996 - porOwnanie z wzanca
 obecndé¢ zapyler wg 1ISO 8502-3:1992; poréwnanie z wzorcami

» obecnéc¢ zattuszczé wg.PN-56/C-96022

» wyschnécie powtoki po myciu przed, malowaniem.



Ocere przeprowadza sibezpdrednio po przygotowaniu powierzchni, jednak nigmpéj niz po 3
godzinach oraz dodatkowo beZpednio przed malowaniem.

6.3 Kontrola naktadania powtok malarskich

Kontrola naktadania powtok malarskich winna przgbiepod ktem poprawngci uzytego sprztu
i techniki nakladania materiatu malarskiego orazeptrzegania zalegedotyczcych warunkow
pogodowych i zabezpieczeniaviezo wykonanych powlok oraz przestrzegania czasu sciani
aklimatyzacji powtok. Inspektor Nadzoru uweo zaleat pomiar w czasie malowania gruico
mokrych powtok poszczegélnych warstw wg PN-83/C485 Sprawdzeniu podlega liczba
wykonanych warstw powtok malarskich. Kontrola wyaik zalecé normy PN-71/H-9"0 53 i
obejmuje:

* sprawdzenie stopnia wyschaia warstwy poprzedniej

» zgodnd¢ odstpu czasu malowania

» wyglad wymalowa (wtracenia mechaniczne, kratery, zacieki, niedomalowania

* gruba¢ powtoki na mokro

* sprawdzenie zgodsdo parametréw natrysku-z Instrukcptosowania farby

6.4 Sprawdzenie jakéci wykonanych powtok

Ocere jakosci wykonanych powtok wykonuje sipo wykonaniu podktadu gruntigego oraz po
wykonaniu warstw nawierzchniowych. Badania prze@odza si na suchych i po aklimatyzacji
(wysezonowanych) powtokach.

Konieczne jest po wyschytiiu kazdej warstwy:

» wykonanie oceny wygtlu powtoki (ocena niedomalowazaciekow, wtgcen, zmarszczeitd.)

» bada& grubdici suchej powtoki zgodnie z ISO 2808 (ocena wynikagednie z ISO 12944-7)

* przyczepnéci do podiaa zgodnie z PrPN-EN-ISO 2409 lub ASTM 3359-95

6.5.2 Pomiar grub&ci powtok

Pomiar zgodnie z 1ISO 2808:1997.

Miejsca pomiaréw na elementach stalowych nalerybieraé zgodnie z EN 10238. Do pomiaru
uzywa sk przyrzdu miernika elektromagnetycznego z czujnikiem irdégym lub na przewodzie.
Miernik kalibruje s¢ powierzchni gtadkiej zgodnie z metpdO normy ISO 2808, Do kalibraciji
uzywa sk wzorcow o grubgci zblizonej do zataonej grubdci powtoki malarskiej.

Wyniki pomiaréw przy prawidtowej gruloi zestawu powinny spetriawymaog, aby wyniki
pomiarow wykazywaty wartd powyzej 0,8 wartéci nominalnej a najwsej 20% pomiarow miae
mie¢ wartags¢ ponizej 0,8 wartéci nominalnej. Maksymalna grukb nie mae by wyzsza od
trzykrotnej grubéci nominalnej. Ograniczenie to naje wzia¢ pod uwag przy planowaniu
renowacji powtok bez usuwania starych wymalawiéos¢ punktéw pomiarowych w zateosci od
wielkosci powierzchni powinna kiynastpujaca:

Wielkos¢ powierzchni w m2: Liczba punktéw pomiarowych
Do 200 15
201-1000 25
1001-2500 35
2501-5000 50

Jako punkt pomiarowy przyjmujensyedni arytmetyczg z trzech pomiaréw na powierzchni kota
o srednicy 10 cm.

7 . OBMIAR ROBOT

Jednostlk obmiaru jest | metr kwadratowy oczyszczonej powrdhni, powtoki malarskiej
gruntupcej oraz powtoki malarskiej nawierzchniowej na padse Dokumentacji Projektowej i
pomiarow w terenie. Powierzclgnpowtoki malarskiej naley okresli¢c z obmiaru powierzchni
rzeczywistych.



8. ODBIOR ROBOT

Odbior wykonania , montal i zabezpieczenia antykorozyjnego dokonywany jestzasadach
odbioru ostatecznego robét. Na podstawie wynikow kantroli przeprowadzonych wg. pkt. 6
nalezy sporadzi¢ protokét odbioru ostatecznego robot. zele wszystkie badania daty wyniki
pozytywne, wykonane roboty naleuzn& za zgodne z wymaganiami.z&# cha: jedno badanie
dato wynik negatywny, wykonane roboty najeuzna& za niezgodne z wymaganiami norm i
kontraktu. W takiej sytuacji wykonawca obewany jest doprowadgiroboty do zgodni z
norma, i przedstawije do ponownego odbioru.

9 PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne zasady ptatdo podano w ST-00 Wymagania Ogolne.

10 PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy

PN-76/C-04539 Rozpuszczalniki i rozaealniki. Metody bada

PN-89/C-81400 Wyroby lakierowe. Pakowaniggghowywanie i transport.

PN-74/C-S1515 Wyroby lakierowe. Nieniszmz pomiary grubsci powtok.

PN-68/C-81544 Wyroby lakierowe. OKianie stopnia zniszczenia pokry
wyniku dziatania czykdw atmosferycznych.

PN-80/C-81531 Wyroby lakierowe. Okienie przyczepnéei powtok do
podta oraz przyczeproi miedzywarstwowe).

PN-68/C-81544 Wyroby lakierowe. Okienie stopnia zniszczenia pokryw
wyniku dziatanizyanikéw atmosferycznych

PN-68/C-81545 Wyroby lakierowe. Pomiar grédsanokrych warstw.

PN-1SO 8501-1 Przygotowanie padistalowych przed naktadaniem i
podobnych prodwkt®zrokowa ocena czysia.

ISO 8502-3 Ocena pozosfatpytu na powierzchni do malowania -
metod&ray samoprzylepnej

PN-89/S-10050 Obiekty mostowe. Konstrukcgaste. Wymagania i badania.

PN-71/H-97053  Ochrona przed kotpylalowanie konstrukcji stalowych.
Ogolne wytyczne.

PN-79/H-97070  Ochrona przed korozja- Pokryc@arskie. Ogolne wytyczne.

ISO 4628-1do 5 Farbyi Lakiery. Ocena znisadaaozyjnych powtoki
malarskiej. Ollenie nagzenia, wielk@ci i rozmiarow

ST-03 USZCZELNIENIE STYKOW KITEM USZCZELNIAJ ACYM

1. WSTEP

1.1 Przedmiot specyfikacji technicznej

Specyfikacja techniczna "ST” odnosg sio wymaga technicznych, dotyezych wykonania,
kontroli i odbioru robdt, ktére zostarwykonane w ramach przedsizigcia pn. ,Remont Stawy
Goérnej i Dolnej Nabignika Police. Cgs¢ | Stawa Goérna”

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktirpeaetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.



1.3 Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycabot zwiazanych z zabezpieczeniem szczelin
poziomych na pakzeniach segmentéw Stawy zgodnie z dokumentagjektows.

Zakres prac:

1. Oczyszczenie i zagruntowanie szczelin

2. Wypetnienie szczelin kitem poliuretanowym

3. Monta pierscieni ostonowych z bednarki ocynkowanej 40x2 mm

.4 Ogolne wymagania dotycgce robo6t
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékich wykonania oraz za zgoditoz Dokumentagj
Projektovy, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2 MATERIALY

Wymagania ogolne dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, wig(® Wymagania
ogolne.

Do wykonania rob6t naky uzy¢ materialtdw posiadagych Aprobat Techniczm wydary przez
IBDiM.

Wykonawca zobowdzany jest przedstawi Inspektorowi Nadzoru aktualne wyniki bada
materiatbw wykonywanych przez producenta w ramaekzoru wewetrznego (atesty) oraz
sprawdzé przydatné¢ tych materiatdbw do stosowania (data produkcji)rzegghowywa je w
odpowiednich warunkach (okdlenych w Aprobacie).

1. Do wypetnienia szczelin nalg stosowa elastyczny kit poliuretanowy ( np. Sikaflex 11 FC)
wprowadzany w przekroj poprzeczny szczeliny mgtogciskania pistoletem. Materiatyyte do
wypetnienia dylatacji posiadanastpujace

wiasciwosci:

* elastycznécia,

* dobi przyczepnécia do podiaa stalowego,

» duza wytrzymalaicia na rozcaganie,

» duzym wydtuzeniem przy zerwaniu,

» dlugi czas maliwej obrobki,

* wytrzymatacia na niskie i wysokie temperatury,

* odporndcia na UV i liczne chemikaliagdcieki,

» mazliwos¢ stosowania rowniew niskich temperaturach,

» odpowiedni twarddcia i krétkim czasem twardnienia.

Za jakai¢ wbudowanych materiatdw odpowiada Wykonawca

2. Bednarka FeZn 40 x 2 mm

3. Klej epoksydowy

3 SPRZET

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w ST-00 Wymaganie ogolne.

Do wykonania uszczelnienia stosuje sipecjalistyczny spet przewidziany przez producenta
materiatdbw oraz spet ogolnobudowlany zaakceptowany przez Inspektordziiali. Podczas robat,
Wykonawca zobowizany jest kontrolowawarunki atmosferyczne, a podczas robét posiatia
dyspozycji wilgotngciomierz i termometry do pomiaru temperatury povzi@i poditaa stalowego.
Wybor sprztu i narzdzi do prac uszczelniggych naley do Wykonawcy. Spkt, maszyny i
narzdzia nie gwarantgge zachowania wymaggakosciowych zostas przez Inspektora Nadzoru
zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robat.

4 TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST-00 Wymagania Ogolne.

Transport materiatow dowolnymérodkami przydatnymi dla danego asortymentu robdd po
wzgledem manosci utozenia i umocowania fadunku, w sposob zabezpiecygjrzed opakowania



przed uszkodzeniem, mrozem i zawilgoceniem. Skiahdev w oryginalnych, nie otwieranych
opakowaniach, w suchych pomieszczeniach, w tempeeapowyej + 8°C. Przestrzeganalery
wszystkich wymagazawartych w kartach technicznych poszczegolnyciobgw.

5. WYKONANIE ROBOT

Przed przysipieniem do prac Wykonawca i Inspektor Nadzoru dealgpmiezlzdnych ustalg
technologicznych.

Podczas wykonywania prac uszczelggrh naley sporadzi¢ protokét, w ktorym powinny by
ujete nasgpujace dane:

» warunki pogodowe podczas wykonywania robot,

* temperatura konstrukcji i materiatu wypetnierzazelin,

* informacje o stosowanych materiatach i technalpgic,

* zwzycie materiatu na kala szczelir,

Po wykonaniu uszczelnienia szczeliny wykénastorg przed wptywami atmosferycznymi z
bednarki FeZn 40 x 2 mm. Bednarkalezy zamocowé na catym obwodzie poprzez spawanie
punktowe co 0,8-1,0 m tak aby bednarka zakrytla eajsoka¢ szczeliny. Po zamontowaniu
piericien z bednarki uszczelfiklejem epoksydowym. Czyndé nalezy powtorzy¥ na kadym
pofaczeniu segmentow Stawy.

5.1 Przygotowanie szczeliny do wykonania wypetniesi

Szczeliny przeznaczone do wypetnienia powinny¢ byowietrzno suche, oczyszczone z
zanieczyszcze oraz starego uszczelnienia. Szczeliny hnaleoczycic i wygrza przez
przedmuchanie gacym spezonym powietrzem.

5.2 Wbudowanie materiatu uszczelniagcego

» Powierzchnie kontaktowe muszachydpowiednio przygotowane tzn. suche, czysténaedwolne
od zanieczyszcze

* Do uszczelniania nmma przysipic po przeprowadzonej inspekcji i po uzyskaniu akaept
Inspektora Nadzoru

* Po odpowiednim przygotowaniu szczeliny, mglevcisra¢é w nia na odpowiedni glcbokas¢
materiat wyciskajc z pistoletu w taki sposob, aby zapetvpietny kontakt kitu zesciankami.
Unika¢ zamykania bbelkow powietrza w oljosci wypetnienia.

* Materialy uszczelnigce naley wbudowyw#& w okresie bezdeszczowej pogody, przy
temperaturze powietrza + 8°C do + 35°C, o ile meewidziano inaczej w instrukcji producenta lub
w aprobacie technicznej IBDIM.

6 KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Uszczelnienie powinno I8y wykonane zgodnie z rozg@aniem podanym w Dokumentacji
Projektowej i ST. Kontrola obejmuje sprawdzenie tddkaici jakosci wbudowywanych
materialtbw oraz prawidiowioi wykonania uszczelnienia. W ramach kontroli nglegdwniez
zwrac& uwag na sprawng stosowanego spil i urz;adzen oraz sprawdza temperatuy
wbudowywanych materiatow

7 . OBMIAR ROBOT
Jednostlk obmiaru jest 1 mb wykonanego wypetnienia szczelmy podstawie Dokumentacii
Projektowej i pomiarow w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

Wykonawca udziela gwarancji na wykonane uszczelaien ramach ogdélnej gwarancji na caty
zakres robot. Odbiorowi podlegayszystkie wykonywane czynsa okreslone w punkcie 6.
(Kontrola robét).



9 PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne zasady ptatdo podano w ST-00 Wymagania Ogolne.

10 PRZEPISY ZWIAZANE
Materiaty firmowe producenta masy uszczeluaj.
Aprobata Techniczna IBDiM.

ST-04 WYMIANA ELEMENTOW KONSTRUKCJI STALOWEJ

1. WSTEP

1.1 Przedmiot specyfikacji technicznej

Specyfikacja techniczna "ST” odnosg sio wymaga technicznych, dotyezych wykonania,
kontroli i odbioru robét, ktére zostarwykonane w ramach przedsizigcia pn. . ,Remont Stawy
Goérnej i Dolnej Nabignika Police. Cgs¢ | Stawa Goérna”

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktirpeaetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyanbot zwiazanych z wymiam elementow
stalowych na patzeniach segmentéw Stawy zgodnie z dokumenfaojektow.

Zakres prac:

1. Wymiana skorodowanyciub na paiczeniach segmentéw Stawy.

2. Uzupetnienie brakagychsrub na padczeniach segmentow Stawy.

.4 Ogodlne wymagania dotycgce robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakich wykonania oraz za zgod§toz Dokumentagj
Projektovs, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2 MATERIALY

Wymagania ogoélne dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, Wig@® Wymagania
ogolne.

Do konstrukcji stalowych naty zastosow&

1. $ruby z tbem sz&iokatnym wg PN-EN-ISO 4014:2002 klasy 10,9

stan powierzchni wg PN-EN 26157-3:1998

tolerancje wg PN-EN 20898-7:1997

wiasnaci mechaniczne wg PN-EN 20898-7:1997.

Wymiary srub:

a. Podstawa Stawy: M 36 x 150 mm

b. Przewzenie Stawy: M24 x 130 mm

2. naketki szesciokatne wg PN-EN-1SO 4034;2002

wiasnaci mechaniczne wg PN-82/M-82054/09 eg&zdowo zast. PN-EN 20898- 2:1998

3. podkfadki okgigte zgrubne wg PN-ISO 7091:2003

Wszystkie §czniki winny by cechowanesruby i naketki wywalcowane cechy na gtowkach.

3 SPRZET
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ST-00 Wymaganie ogolne.
Do skecania elementéw natg stosowa dowolny sprzt.



4 TRANSPORT
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST-00 Wymagania Ogolne.

5. WYKONANIE ROBOT

Stalowe elementy konstrukcyjne z goten segmentow Stawyaézy sk ze soh za pomog
ocynkowanychsrub klasy 10,9Sruby, naketki i podktadki powinny spethiawymagania zawarte
w deklarowanych przez producentéw normach.

Stan skorodowania i k6 srub ulegajcych wymianie okréi Inspektor Nadzoru podczas
wykonywania prac. Wgpnie przygto 7-10 % wymiany.

Sruby na piefcieniach naley wymienia ,po kolei” w kolejngici: wykrecenie skorodowangjuby,
monta nowej sruby. Wszystkie sruby musz by¢ dokrecone momentem o wasd
nieprzekraczalnej ze wzglu na klasg sruby.

6 KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Skrecanie powinno by wykonane zgodnie z rozgaaniem podanym w Dokumentacji Projektowej
i ST. Kontrola obejmuje sprawdzenie dokfagirigakosci wbudowywanych materiatéw oraz
prawidtowasci wykonania dokgceniasrub.

7 . OBMIAR ROBOT
Jednostk obmiaru jest 1 szt. Wymienionej lub uzupetniofrepy na podstawie Dokumentacji
Projektowej i pomiaréw w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

Odbiorowi podlegaj wszystkie wykonywane czynid okreslone w punkcie 1.3
Odbiér robét obejmuje:

- sprawdzenie parametrow zastosowanych materiatow

- stopied dokreceniasrub

9 PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne zasady ptatdéo podano w ST-00 Wymagania Ogolne.



