URZAD MORSKI W SZCZECINIE
Pl. Stefana Batorego 4, 70-207 Szczecin

tel.: +48 91 4342474, fax: +48 91 4344656, e-mail: sekretariat@ums.gov.pl

Znak: PO-II-370/Z2ZP-3/03/17 Szczecin, dnia 05.04.2017

STRONA INTERNETOWA URZEDU
MORSKIEGO W SZCZECINIE

Dotyczy:

dotyczy: postepowania o udzielenie zamoéwienia publicznego w trybie przetargu
nieograniczonego pn. ,Budowa dwéch wielozadaniowych jednostek plywajgcych”, nr
ref. PO-1I-370/2ZP-3/03/17 (dalej zwane ,,Zamowieniem”).

Dziatajgc z upowaznienia Dyrektora Urzedu Morskiego w Szczecinie, uprzejmie informuje, iz
w dniu 29 marca 2017 roku wptynety do Zamawiajgcego pytania od wykonawcow, dotyczgce
tresci Specyfikacji Istotnych Warunkéw Zamowienia.

Na podstawie art. 38 ust. 1 i 2 ustawy z dnia 29 stycznia 2004 roku Prawo zamowien
publicznych (zwanej dalej ,ustawg PZP") - tekst jednolity z dnia 26 listopada 2015 r. - Dz.U.

z 2015 r. poz. 2164 ze zm., oraz pkt 15 czeséci | Specyfikacji Istotnych Warunkéw
Zamoéwienia (dalej zwanej ,IDW"), uprzejmie wyjagniam, co nastepuije:

Pytanie nr 1

Prosimy o doprecyzowanie opisu dotyczgcego parametréw echosond wielowigzkowych.
Pytania:

Czy parametr: min.czestotliwos¢ (170kHz) oznacza, ze minimalna czestotliwosé

oferowanego systemu powinna by¢ nie nizsza niz 170kHz ?

Czy parametr:  max.czestotliwo$¢ (700kHz) oznacza, ze maksymalna czestotliwosé
oferowanego systemu powinna by¢ nie wyzsza niz 700kHz ?

Odpowiedz 1

Parametr min. czestotliwo$¢ (170 kHz) oznacza, ze minimalna czestotliwo$é systemu nie
powinna by¢ nizsza niz 170 kHz.

Parametr max. czestotliwos¢ (700 kHz) oznacza, ze maksymalna czestotliwo$¢ systemu nie
powinna by¢ wyzsza niz 700 kHz.

Pytanie nr 2

Prosimy o doprecyzowanie opisu dotyczacego parametréw echosond wielowigzkowych.

Pytanie:

Czy parametr: liczba skokowej zmiany czestotliwosci — w czasie rzeczywistym min 200

oznacza , ze powinien by¢ wybér co najmniej pomiedzy 200-300-400 kHz ?

Odpowiedz 2

Zamawiajgcy oczekuje, ze dostarczone urzadzenie bedzie posiadato mozliwos¢ pracy na

czestotliwosciach: 200 kHz, 300 kHz, 400 kHz. Dodatkowe czestotliwosci sg opcjonalne.

Sposdb montazu gtowicy echosondy powinien zapewnia¢ mozliwo$¢é podnoszenia w sposéb

mechaniczny (automatyczny) oraz reczny (awaryjny) aby podczas innych prac i czynnoéci

niz pomiary hydrograficzne, gtowica byta zabezpieczona wewnatrz studni hydrograficznej.

Zamawiajgcy oczekuje, iz system batymetryczny bedzie chronimony przed skokami napigcia

za pomocg urzgdzenia typu UPS-online, zapewniajgcy utrzymanie pracy wszystkich
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urzadzen systemu przez ¢o najmniej 15 minut, oraz posiadajgcy nie mniej niz 30% zapasu
mocy, na ewentualna, przyszta rozbudowe systemu,

Pytanie nr 3

Prosimy o doprecyzowanie opisu dotyczacego parametréow echosond wielowigzkowych.
Pytanie:

Czy parametr. do 60Hz oznacza, ze zaoferowany system moze posiadac czestotliwosé
impulséw 50Hz 7

Odpowiedz 3

Czestotliwoéé prébkowania echosondy powinna sie miesci¢ w przedziale od 10 Hz do 60 Hz.

Pytanie nr 4

Prosimy o doprecyzowanie opisu dotyczacego parametrow echosond wielowigzkowych.
Pytanie:

Czy zamawiajgcy przewiduje mozliwo$é wprowadzenia zmiany zapisu w opisie parametru
echosondy dla jednostki wielozadaniowej ? Dotyczy parametru: Min gtebokosé

Obecny zapis: 0.5

Zmiana zapisu w opisie parametru na: 1.0m

Odpowiedz 4

Zamawiajgcy okresla minimalng glebokosé — 1 m.

Pytanienr &
Prosimy o doprecyzowanie opisu dotyczacego parametrow echosond wielowigzkowych.
Pytanie dotyczy parametrow:

- szerokos¢ katowa wiazki w poprzek trasy max 0.4°
- szerokos¢ katowa wigzki wzdiuz trasy max 0.8°
Pytanie:

Czy Zamawiajgcy zaakceptuje odwrotne szerokosci wigzek przy jednoczesnej stabilizacji
kierunku w czasie rzeczywistym dla wahan poprzecznych, wzdiuznych oraz myszkowania?

Warunek 0.4 stopnia szeroko$ci wigzki w kierunku poprzecznym oraz 0.8 stopnia w kierunku
wzdluznym zdaniem pytajgcego wynika z wymogu stabilizacji kierunku wigzek w czasie
rzeczywistym jedynie w kierunku roll. W przypadku zastosowania stabilizacji kierunku wigzek
w czasie rzeczywistym dla wahan pitch, roll oraz yaw odwrotna szerokos¢ wigzki, fj. w
kierunku poprzecznym max 0.8 stopnia a w kierunku wzdiuznym max 0.4 stopnia da
identyczny efekt. Ponadto stabilizacja kierunku wiazek we wszystkich kierunkach pozwala na
uzyskanie petnego pokrycia obszaru sondowanego bez koniecznosci prowadzenia
powtdrnych pomiardw w miejscach, gdzie wskutek braku stabilizacji pitch oraz yaw wystgpity
obszary z brakiem pokrycia.

Odpowiedz 5

Zamawiajgcy okreéla, ze szeroko$é katowa wiazki w poprzek i wzdiuz trasy nie powinna
przekraczaé 0,8° (dla 400 kHz).

Pytanie nr 6

Prosimy o doprecyzowanie opisu dotyczgcego parametréw echosond wielowigzkowych.
Pytanie:

Czy zamawiajacy w opisie parametru o ‘ilosci wygenerowanych wigzek na jeden impuls —
1024’ okredla to jako minimum ilosci wigzek ?

Odpowiedz 6

Zamawiajgcy akceptuje dla statku wielozadaniowego, wyposazonego w dwa zestawy
odbiorcze dla echosondy wielowigzkowe] (dwuglowicowa), aby ilo§¢ wygenerowanych
wigzek na jeden impuls wynosita nie mnigj niz 1000. Dia roboczej todzi hydrograficznej
akceptuje ilos¢ wygenerowanych wigzek na jeden impuls nie mniej niz 800.
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Pytanie nr 7
Prosimy o doprecyzowanie opisu dotyczacego parametréw echosond wielowiazkowych.
Pytanie.
Czy zamawiajgcy faktycznie okreslit parametr odnosnie wymogu stabilizacji sektora
pomiarowego w czasie rzeczywistym jedynie jako Roll ?
Prosimy o weryfikacje i potwierdzenie wymagan odnosnie tego parametru w opisie
przedmiotu zamowienia.
Stabilizacja kierunku wigzek we wszystkich kierunkach pozwala na uzyskanie petnego
pokrycia obszaru sondowanego bez koniecznosci prowadzenia powtdérnych pomiaréw w
miejscach, gdzie wskutek braku stabilizacji PITCH oraz YAW wystgpity obszary z brakiem
pokrycia.
Odpowiedz 7
Zamawiajgcy wymaga stabilizacji sektora pomiarowego w czasie rzeczywistym roll i pitch.
Echosonda powinna mieé mozliwo$¢ wprowadzenia informacji z miernika predkosci dzwieku
i przygtowicowego miernika predkosci dZzwieku, pracujgcych w zakresie pomiaru predkosci
dzwieku w wodzie od 1400 m/s do 1700 m/s.

Pytanie nr 8

Prosimy niezaleznie od powyzszych pytan do obu echosond wielowigzkowych o
doprecyzowanie opisu dotyczacego parametrow echosondy wielowigzkowe] na roboczej
todzi hydrograficznej.

Pytanie:

Czy zamawiajgcy zaakceptuje zaoferowanie systemu z katem pokrycia pasa pomiarowego
140 stopni 7

Odpowiedz 8

Tak, zamawiajgcy zaakceptuje takie rozwigzanie na roboczej todzi hydrograficzne). Kat
pokrycia pasa pomiarowego min, 140°.

Pytanie nr 9

Prosimy niezaleznie od powyzszych pytan do obu echosond wielowigzkowych o
doprecyzowanie opisu dotyczacego parametrow echosondy wielowigzkowej na robocze]
todzi hydrograficznej.

Pytanie:

Czy zamawiajacy zaakceptuje zaoferowanie systemu z parametrami wigzki pomiarowe;j

1° x 1° a jednoczesnie z petng stabilizacjg kierunku wigzek we wszystkich kierunkach Roll
Pitch Yaw w czasie rzeczywistym co pozwala na uzyskanie peinego pokrycia obszaru
sondowanego bez mozliwej koniecznosci prowadzenia powtérnych pomiaréw w sytuacii gdy
system nie posiada takie] petnej stabilizacji w czasie rzeczywistym.

Odpowiedz 9

Dla roboczej todzi hydrograficznej zamawiajacy zaakceptuje urzadzenie charakteryzujgce sie
parametrami szeroko$ci katowej wigzki w poprzek i wzdtuz trasy na poziomie 1° x 1° (dla 400
kHz). Dla roboczej todzi hydrograficznej, jak i statku wielozadaniowego, wymaga sie od
Wykonawcy, iz ten zamontuje, uruchomi, wykona kalibracje, testowanie oraz wszelkie inne
czynnosci przewidziane przez producentéw dokumentagji technicznej dla kazdego elementu
systemu, ktore potwierdzg jego prawidtowe dziatanie, tj. echosondy wielowigzkowej i
jednowigzkowej, zainstalowanym na jednostce satelitarnym systemem pozycyjnym,
urzadzenie mierzgcym kurs rzeczywisty (heading), przygtowicowego miernika rozchodzenia
sie predkosci dzwieku, sondy SVP/CTD, czujnika ruchu i inercyjnego systemu
nawigacyjnego INS, zapewniajac spehienie wymagan stawianych przez {HO S-44 § edycja
dla kategorii specjalnej, zapewniajac przy tym obstuge serwisowg zintegrowanego systemu
hydrograficznego, zsynchronizowanego ze statkowg Centrala Zegarowg GPS, po
zakonczeniu okresu gwarancyjnego przez okres min. 5 lat od daty zakonczenia gwarancji
Wykonawcy. Wykonawca dostarczy dokumentacje geodezyjna, zawierajgcg informacje o
rozmieszczeniu wszystkich elementéw systemu hydrograficznego na jednostce, dowigzane]
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do srodka ciezkosci statku oraz ich katow montazowych. Dokumentacje nalezy sporzadzié
po wybudowaniu i wyposazeniu jednostkiw sprzet hydrograficzny i nawigacyjny, przed
zwodowaniem jednostki i przy wysunietej w polozenie robocze glowicy echosondy
wielowigzkowej.

Pytanie nr 10

Prosimy o wyjasnienie opisu dotyczacego parametréw echosond wielowigzkowych.

Pytanie:

Prosimy o wyjadnienie powoddw okreslenia parametrédw fizycznych elementéw jak waga
przetwornikéw w przypadku jednostki wielozadaniowej, dia kidrej nie ma ograniczen tego
rodzaju do zastosowania w szczegoinosci, ze zamowienie obejmuje proces projektowania i
budowy a wiec w procesie projektowania wszelkie tego rodzaju parametry sg uwzgledniane
celem whbudowania w konstrukcje jednostki.

Odpowiedz 10

Brak limitu wagi oscylatoréw dla jednostki wielozadaniows).

Pytanie nr 11

Prosimy ¢ wyjasnienie opisu dotyczgcego parametrow echosond wielowigzkowych.

Pytanie:

Prosimy o wyjasnienie powoddw okreslenia parametrow dotyczacych temperatury pracy i
przechowywania .

Poniewaz jednostka w trakcie realizowania pomiaréw hydrograficznych porusza sig po
wodzie wiec prosimy ¢ akceptacje wspomnianych parametrow jak ponizej:

Temp. pracy: od-5°C do min. +55°C

Temp. przechowywania: od -5°C do min.+55°C

Odpowiedz 11

Jednostka jest przeznaczona do wykonywania prac na akwenie bedacym pod jurysdykcjg
Urzedu Morskiego w Szczecinie, a wyposazenie ma zapewnia¢ mozliwos¢ wykonania pracy i
bezpiecznego przechowywania o kazdej porze roku. Temperatura pracy od -5°C do +50°C,
temperatura przechowywania od -20°C do +50°C.

Pytanie nr 12

Prosimy o wyjasnienie dotyczace pojazdu podwodnego ROV.

Pytanie:

Czy zamawiajacy zaakceptuje ‘Wage' pojazdu ROV w zakresie 680-100kg

Pytanie:

Czy zamawiajacy zaakceptuje ‘llosc pednikow’ : 5-8

Pragniemy wskazaé, ze zadania postawione dla pojazdu ROV sg w petni realizowaine przez
pojazd producentédw o takich gabarytach z iloscig pednikéw 8.

Pytanie:

Czy zamawiajgcy zaakceptuje kabloling standardowa zamiast kabloliny typu Swiattowdd 7
Pytanie:

Czy okreslenie ‘przewodd zdalnego sterowania’ oznacza dtugosc kabloliny pojazdu ROV ?
Odpowiedz 12

Zamawiajacy akceptuje wage pojazdu podwodnego ROV w zakresie od 30 kg do 100 kg.
Zamawiajacy zaakceptuje minimum 5 pednikow.

Zamawiajacy akceptuje kabloling, poniewaz pojazd podwodny nie ma autonomicznego
zasilania.

Tak, okresienie diugosé przewdd zdalnego sterowania” oznacza dhugosc kabloliny.

Pojazd podwodny powinien by¢ dostarczony w pojemnikach transportowych przeznaczonych
do przechowywania i transportu pojazdu, konsoli sterujgcej i zasilania. Na pojezdzie
podwodnym powinna by¢é mozliwos¢é montazu dostarczonego transpondera systemu
nawigacji podwodnej USBL i kamery akustycznej. Dla Urzedu Morskiego w Gdyni kamera
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akustyczna 3,0 MHz / 1,8 MHz. Dla Urzedu Morskiego w Szczecinie kamera akustyczna o
parametrach: min. czestotliwosé (tryb wykrywania)(min. frequency) - 1,1 MHz, maks.
czestotliwose (tryb identyfikacji)(maks. frequency) - 1,8 MHz, Pole widzenia (Field of view) -
28°x14°, zasieg pracy (iryb wykrywania){range) - 35m, =zasieg pracy {iryb
identyfikacji)(range) - 15m, szerokos$¢ wigzki (fryb wykrywania)(beam width) - 0,5°, szerokos&é
wigzki (tryb identyfikacji)(beam width) - 0,3°, ilos¢ wigzek (resolution across track) - 96,
maks. gtebokos¢ (max. depth} - 200m, waga (weight) - 6 kg, kabel kewlarowy (keviar cable) -
150m. Na wyposazeniu stanowiska hydrograficznego powinny znajdowac sie 3 radiotelefony
przenosne VHF, do zapewnienia tgcznosci stanowisko hydrograficzne - miejsce obsiugi
pojazdu podwodnego ROV.

Pytanie nr 13

Prosimy o wyjasnienie dotyczace sonaru holowanego sss.

Pytanie:

Czy zapis dotyczgcy ‘rozpietosci katowej wigzki wertykalnej - 45° - oznacza wymég aby
urzadzenie oferowato parametr ‘co najmniej — czyli powyzej 45" ?

Cdpowiedz 13

Zamawiajgcy akceptuje rozpietosé katowa wigzki wertykalna nie mniej niz 45°.

Pytanie nr 14

Pragniemy prosi¢ o wyjasnienie dotyczace opisu systemu nawigacji podwodnej.

Pytanie:

Opis systemu USBL nie zawiera zadnych informacji o jakimkolwiek wymogu dostarczenia
transponderdw do wspotpracy z tym systemem.

Pytanie:

Czy zamawiajgcy wymaga dostarczenia wraz z systemem nawigacji podwodnej
jakichkolwiek transponderdw ?

Jezeli tak to ile sztuk , jaki rodzaj, inne przydatne dla wykonawcy parametry takich
elementow ?

Odpowiedz 14

Zamawiajacy wymaga dostarczenia systemu nawigacji podwodnej z dwoma kompatybilnymi
transponderami. Jeden, o rozpietosci sektora nie mniejszym niz +45°, zapewniajacy
pozycjonowanie sonaru holowanego za statkiem do 400m. Drugi transponder pétsferyczny
(x90°) zapewniajacy montaz i prowadzenie nawigacji na dostarczonym pojezdzie ROV.
Wykonawca powinien dostarczy¢ pojemnik lub pojemniki fransportowe na transpondery.

Pytanie nr 15

Pragniemy prosi¢ 0 wyjasnienie dotyczgce opisu parametréw kompensatora przechytow dia
jednostki roboczej — motorowka hydrograficzna.

Pytanie:

Zwyczajowo funkcjonalnosé kompensatora przechytdw nie zawiera ‘heading-u’.

Prosimy o weryfikacje i wyjasnienie lub modyfikacje opisu technicznego w tym zakresie wraz
ze wskazaniem w jaki sposob zamawiajgcy oczekuje uzyskania informacii ‘heading’ na todzi
roboczej — motoréwka hydrograficzna ?

Odpowiedz 15

Zamawiajacy oczekuje, iz niezaleznie od wymogow dia kompensatora przechytow, parametr
heading =zostanie dostarczony przez system pozycyjny DGPS/RTK. Radiomodem
zewnetrzny dla odbioru poprawek RTK, wraz z systemem antenowym, powinien pracowaé w
zakresie UHF 403 MHz do 473 MHz. Radiomodem zewnetrzny musi obstugiwac protokoty
transmisji: SATEL, PCC, Trimtalk. Radiomodem zewnetrzny musi mie¢ mozliwos¢ odbioru
danych w formacie RTCM 2.x, 3.x, CMR, CMR+, CMRx. Odbiornik systemu pozycyjnego
DGPS/RTK powinien posiadac takze port ethernet.

Zamawiajgcy wymaga dostarczenia do roboczej todzi hydrograficznej stacji komputerowej,
aktualnie dostepne] na rynku dedykowanej przez producenta systemu batymetrycznego.
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Stacja komputerowa posiada monitory matowe: dla sternika o przekatnej 15-18 cali, dla
operatora/hydrografa o przekatnej minimum 25 cali. Monitory powinny posiada¢ mozliwosé
regulacji kagtow w dwdch osiach. Na roboczej todzi hydrograficznej wymagane jest
oprogramowanie do pozyskiwania i walidacji danych pomiarowych, takie samo jak dla
jednostki wielozadaniowej (dwa klucze na caly zestaw: statek i 16dz hydrograficzna). Licencje
programowe dla jednostki wielozadaniowej i roboczej todzi hydrograficznej wymagane sa na
czas nieokreslony z aktualizacjg na najblizsze dwa lata.

Z powazaniem,

Zenon Koztowski
Z-ca Dyrektors ds. Oznakowania Nawigacyjnego
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